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1. Introduccién al tDrive Lite

El tDrive LITE de techControl es un controlador industrial disenado para ofrecer un manejo seguro, simple y
confiable de motores y maquinas.

El equipo fue desarrollado siguiendo altos estandares de calidad, con el objetivo de garantizar un funcionamiento
estable incluso en condiciones exigentes de trabajo.

El tDrive LITE se entrega con todas las funciones necesarias para su operacion inmediata y debe utilizarse
Unicamente segun lo indicado en este manual.

Este documento contiene la informacion fundamental para:

e Motores diesel y gas

e Motobombas de riego o trasvase

e Sistemas auténomos de presion o caudal

e Equipos madviles en entornos industriales o rurales

e Aplicaciones que requieran monitoreo remoto y autostart configurable

La lectura completa de este manual es obligatoria antes de utilizar el equipo, ya que el uso incorrecto puede
generar riesgos de seguridad o danos al producto.

2. Seguridad

La seguridad del operador y del entorno es prioritaria en el uso del tDrive LITE.
El incumplimiento de las instrucciones puede provocar lesiones personales, dafos a la maquina o al propio
equipo.

2.1 Advertencias generales

e Lea este manual completo antes de utilizar el tDrive LITE.

e El equipo debe ser operado Unicamente por personal capacitado y autorizado.

e Respete siempre las normas de seguridad aplicables en su lugar de trabajo.

e Mantenga el producto en condiciones seguras. No utilice el equipo si presenta
danos visibles o defectos.

e Nunca utilice el controlador bajo la influencia de alcohol, drogas o medicamentos
que reduzcan la capacidad de reaccidn.

e Asegurese de mantener despejada la zona de operacidn de personas no
autorizadas.

2.2 Condiciones de uso

e Ultilice el tDrive LITE exclusivamente para los fines previstos.

e No realice modificaciones al equipo.

e Evite exponer el producto a condiciones ambientales que excedan los limites
especificados (temperatura, humedad, polvo).

e Apague el equipo cuando no esté en uso.

e Use Unicamente baterias y accesorios recomendados por TechControl.
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2.3 Responsabilidad del operador
El operador es responsable de verificar, antes de cada uso:

e Que el equipo esté en correcto estado de funcionamiento.
e Que las baterias tengan suficiente carga.
e Que el drea de trabajo esté libre de obstaculos y riesgos.

Nota importante: techControl no asume responsabilidad por danos o lesiones derivados del uso
indebido, negligente o no autorizado del tDrive LITE.

3. Caracteristicas

El tDrive LITE de techControl incorpora un conjunto de funciones disehadas para maximizar la confiabilidad y
facilitar la operacidn en aplicaciones industriales:

e Comunicacion mediante protocolo SAE J1939 CANbus.

e Lectura de RPM a través de J1939, captacién magnética.

e Funcidn de ajuste de velocidad (speed control offset) para motores electrénicos.
e Arranque automatico en caso de bateria baja u otras sefales de sensor.

e Contador de mantenimiento integrado.

¢ Reloj de ejercitacién programable.

e Registro de hasta 150 eventos.

e Placa electrdnica con recubrimiento protector contra humedad (conformal coating).
e Junta de sellado para resistencia a la entrada de agua.

e Software gratuito tConfig Configurator para configuracién.

e Sistema de fijacion rapida y resistente para instalacion.

e Proteccién mediante cédigo de acceso.

e Alarmas vy paradas automaticas configurables.

e Modos de arranque manual y remoto.

e Entradas para arranque/parada momentaneos.

e Temporizadores configurables para precalentamiento y otras funciones.

e Compatibilidad con sensores estandar (VDO, Datcon, Stewart & Warner).

e Posibilidad de configurar sensores personalizados a través de tConfig.

4. Especificaciones fisicas

PARAMETROS ESPECIFICACIONES

Temperatura de operacion -40a+70°C

Temperatura de visualizacién LCD -20a+70°C

Peso Controlador: 0,38 kg | Con RelayPak: 0,60 kg

Controlador (sin junta): 106 x 165 x 35 mm
Dimensiones Controlador con junta: 112 x 172 x 35 mm
Controlador con junta y RelayPak: 112 x 172 x 85 mm
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PARAMETROS

ESPECIFICACIONES

Tensidn de operacién

55~36VCC

Consumo en modo Auto
(minimo, retroiluminacién apagada)

60 mA @ 12 VCC
38mA @ 24 VCC

Consumo en modo Off
(minimo, retroiluminacién apagada)

80mA @ 12 VCC
45 mA @ 24 VCC

Entradas digitales

+Bateria, Tierra, Abierto, Cerrado

Salidas digitales

+Bateria @ 1 A max.

Sensores de baja resistencia

0~750Q

Sensores de alta resistencia

0~7.500Q

Sensores universales

0~7500Q,0~7500€,0~5VCC, 4~20mA

Entrada de captacion magnética

10 ~ 10.000 Hz a 1 ~ 50 VAC

Comunicacién

SAE J1939 (Tier II, Ill, IV)

Alimentacidn a sensores externos (solo TG410)

5 VCC max. 200 mA

6. Instalacion

6.1 Recomendaciones previas

e Seleccione una superficie de montaje con la menor vibraciéon posible.

e El panel no debe superar un espesor de 3,2 mm.

6.2 Procedimiento de montaje

1. Elija una ubicacién adecuada en funcién de los criterios anteriores.

2. Realice un recorte rectangular en el panel con dimensiones minimas de 99 mm de alto x 158 mm de ancho.

3. Inserte el controlador en el recorte, asegurandose de que la pantalla LCD y los botones queden orientados

hacia el frente.

4. Coloque los clips de montaje en las ranuras superiores e inferiores del controlador.
5. Ajuste los tornillos de los clips hasta que el controlador quede firme contra el panel. 4 No sobreajustar: la
parte inferior de los tornillos debe quedar ligeramente inclinada hacia afuera del equipo.
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7. Notas generales de cableado

Para garantizar una instalacion segura y confiable del tDrive LITE, deben cumplirse las siguientes
recomendaciones de cableado:

7.1 Dimensionamiento y tendido de cables

e Utilice conductores de calibre minimo 18 AWG para todas las conexiones.

e Conecte los terminales de Bateria Positiva (+) y Bateria Negativa (-) del controlador
directamente a los bornes de la bateria, evitando caidas de tensidon que puedan afectar el
funcionamiento.

e Limite la longitud del cableado a un maximo de 6,1 m (20 ft) hacia cualquier entrada/salida
del controlador (entradas conmutadas, salidas conmutadas o entradas analdgicas).

7.2 Proteccidn contra transitorios

e EltDrive LITE incorpora un supresor de transitorios (TVS) para proteger las
entradas/salidas y los circuitos internos frente a picos de tension en la bateria principal
(alimentacion del controlador).

e Sise conectan I/O a otras baterias o fuentes de alimentacion distintas, esas conexiones
deben incluir su propio dispositivo de proteccidn contra transitorios (TVS o varistor). De
lo contrario, un pico de tensidn superior al limite de las entradas puede dafar tanto el
controlador como las I/O.

7.3 Uso de relés y salidas conmutadas

e Las salidas conmutadas del tDrive LITE ya incluyen diodos de supresién de picos
(kickback diodes).

¢ No deben conectarse relés que contengan un diodo de supresidn interno en paralelo, ya
que esto puede provocar un cortocircuito en la salida.

7.4 Proteccion mediante fusibles

e Coloque un fusible de 10 A en la linea de alimentacién positiva de bateria que va hacia el controlador.

7.5 Buenas practicas en entornos con ruido eléctrico

e Sustituya los cables de sensado de velocidad por un par trenzado, desde el sensor hasta el controlador.
e Siempre que sea posible, utilice sensores aislados (dos terminales) y conecte con cable trenzado entre el
motor y el controlador.
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7.6 Consideraciones de montaje del conjunto

e Eninstalaciones sometidas a vibracién, se recomienda el uso de soportes antivibratorios.
e Para aplicaciones en exteriores, utilice un gabinete sellado que brinde proteccién adicional contra el
ambiente.

8. Descripcion de terminales
8.1 Conector principal (J4)

TERMINAL NOMBRE DESCRIPCION

J4-1 +Battery Proporciona alimentacién al controlador desde la bateria
J4-2 +Battery Proporciona alimentacién al controlador desde la bateria
J4-3 Ground Retorno a tierra para el controlador

J4-4 Ground Retorno a tierra para el controlador

J4-5 Switched Input A Configurable para detectar +Bateria, Tierra o Abierto
J4-6 Switched Input B Configurable para detectar +Bateria, Tierra o Abierto
14-7 Switched Input C Configurable para detectar +Bateria, Tierra o Abierto
14-8 Switched Output A Entrega tensidn de +Baterfa cuando esta activo

(corriente max.: 1 A)

Entrega tensiéon de +Bateria cuando estd activo

J4-9 Switched Output C (corriente méx.: 1 A)

14-10 Switched Output B I(Ecr;trl’reigr?tzerr;sé‘i:T fi;Baterl'a cuando esta activo
J4-11 Sensor Ground Retorno a tierra para sensores de 2 cables (aislados)
J4-12 Sensor Input A Entrada de sensor de alta impedancia (0-7.500 Q)
J4-13 Sensor Input B Entrada de sensor de baja impedancia (0-750 Q)
14-14 Sensor Input C Entrada de sensor de baja impedancia (0-750 Q)
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8.2 Conector de expansion (J3)
TERMINAL NOMBRE DESCRIPCION
J3-1 Switched Input D Configurable para detectar +Bateria, Tierra o Abierto
J3-2 Switched Input E Configurable para detectar +Bateria, Tierra o Abierto
13-3 Switched Output D Entrgga tensllor.1 de +Bateria cuando estd activo
(corriente max.: 1 A)
13-4 Switched Output E Entrgga tensllon de +Bateria cuando estd activo
(corriente max.: 1 A)
13-5 Switched Output F Entre_ga tenS,IOI’.l de +Bateria cuando esta activo
(corriente max.: 1 A)
J3-6 No Connection Sin conexién
13-7 Sensor Ground Retorno a tierra para sensores de 2 cables
3-8 Switched Input D Entrada universal de sensor (0-750 €2, 0-7.500 Q, 0-5 VCC,
4-20 mA)
8.3 Conector de comunicaciones (J6)
TERMINAL NOMBRE DESCRIPCION
J6-1 No Connection Sin conexién
J6-2 No Connection Sin conexion
J6-3 No Connection Sin conexidn
J6-4 CAN-H Linea de comunicacion alta para CANbus (J1939)
J6-5 CAN-L Linea de comunicacion baja para CANbus (J1939)
J6-6 CAN-Shield Conectar la malla del cable trenzado a este terminal
16-7 Speed Sensing A Conectar a un captador magnético, tacémetro o alternador
de volante.
16-8 Speed Sensing B Conectar a un captador magnético, tacémetro o alternador
de volante.
J6-9 No Connection Sin conexion
J6-10 No Connection Sin conexion
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9. Consideraciones de cableado
9.1 Contacto de arranque remoto (Start/Stop)

El tDrive LITE puede configurarse para iniciar o detener la maquina a través de un contacto remoto.

e El contacto remoto debe estar cableado segun las entradas digitales asignadas en el software.

e Asegurese de que el cableado sea seguro y que el contacto utilizado sea confiable, ya que su mal
funcionamiento puede impedir el arranque o la detencion.

Entrada binaria Partida/Parada Dispositivo Externo

/\/

G0

9.2 Cableado de parada de emergencia

Un dispositivo de parada de emergencia debe conectarse de manera que corte de inmediato el
funcionamiento del sistema.

e Este cableado debe realizarse de acuerdo con las normas de seguridad aplicables.

e La activacion del parada de emergencia debe tener prioridad sobre cualquier otra orden de operacion.

Entrada de parada
de emergencia

Parada de Emergencia [N Solenoide de combustible

L —e

a1

Salida Rede
de combustible

+t B
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10. Sensor universal
El tDrive LITE admite entradas universales de sensor.
e Estas entradas permiten la conexidn de sensores de resistencia, voltaje o corriente, dentro
de los rangos especificados en la tabla de caracteristicas eléctricas.

e Configure correctamente el tipo de sensor mediante el software de parametrizacion.
e Utilice cableado adecuado para evitar interferencias en la sefal.

Ejemplo 1 — Cableado de sensor 4-20 mA
“Este ejemplo muestra la forma correcta de cablear un sensor de 4-20 mA. Se requiere una resistencia de 240 Q
para transformar la corriente 4-20 mA al rango de 0-5 V que necesita el controlador.”

=l
E] 2409-j%i

A Entrada de
Sensor Universal

Bateria Sensor 4-20mA

Ejemplo 2 — Medicidn de voltajes fuera de 0-5 V (divisor de tension)

“Cuando es necesario medir tensiones fuera del rango de 0-5 V permitido por el controlador, se debe usar un
divisor de tensidn con resistencias de escala adecuadas. La ecuacion para calcular los valores es:

VOUT = (R1/(R1+R2)) x VIN; donde VOUT =5V, VIN es el voltaje maximo a medir, R1 es un valor comun

> 10 kQ, y R2 es el valor calculado (elegir el valor comercial mas cercano).”

“El diagrama muestra el cableado tipico de un divisor; los valores de las resistencias fueron seleccionados para
permitir que el controlador lea hasta 36 V desde un banco de baterias externo.”

PRECAUCIONES DEL MANUAL QUE APLICAN A ESTOS EJEMPLOS

“Se requieren tablas de sensor personalizadas (Custom Sender Tables) para que el ‘Universal Sensor’ funcione
A con estos ejemplos. Ver la seccion Custom Sender Tables para mas informacion.”

“Se requiere un TVS/varistor si la bateria del sensor es distinta de |a bateria que alimenta al controlador; el TVS
interno del controlador no puede proteger la entrada en ese caso.”

A Entrada de
TVS 5.6kQ Sensor Universal
1

(-) (+) do00 %

Bateria (0-36v)
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11. Cableado CANbus (J1939)

El controlador se comunica con motores y sistemas compatibles mediante el protocolo SAE J1939.

Conecte las lineas CAN-H y CAN-L a los terminales correspondientes del bus.

Se recomienda utilizar cable trenzado vy, de ser necesario, blindado.

Asegurese de que las resistencias de terminacién del bus CAN estén correctamente instaladas segun la
topologia de la red.

A J1939 del Controlador

o /\/ e SHIELD

/\/
§ 120Q /\/ 120Q ?

L
T

Salida de
Combustible

Rele Secundaria

Entrada de Contacto
O O

— o) @) —
Modulo de Control de Motor

11.2 Entradas de velocidad J6

El tDrive LITE permite medir la velocidad del motor o del generador mediante las entradas dedicadas J6-7 y
J6-8. Estas terminales estan disefiadas para recibir sefiales provenientes de un captador magnético, un
tacémetro o un alternador de volante, segun la aplicacién,

Caracteristicas eléctricas y de funcionamiento:

e Las entradas J6-7 y J6-8 no son sensibles a la polaridad.

e Admiten senales de 1 a 50 VAC dentro de un rango de frecuencia de 10 Hz a 10 000 Hz.

e La senal puede provenir de un sensor de velocidad instalado en el motor o desde el generador, dependiendo
del modo de operacién configurado.

e Sila velocidad del motor se recibe a través del bus J1939, estas entradas no son necesarias y pueden dejarse
sin conexion.

e Serecomienda utilizar par trenzado blindado para minimizar interferencias o ruido eléctrico.

e No deben conectarse distintas fuentes de sefial simultdéneamente a estas terminales.
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12. Aplicaciones de Bombeo

El tDrive LITE fue disenado especialmente para aplicaciones de bombeo.
El controlador puede operar tanto en modo manual como en modo automatico de control de velocidad.

e Manual: permite ajustar la velocidad del motor de manera manual.

e Automatico: inicia el motor automaticamente, realiza la rampa de aceleracion hasta alcanzar una velocidad
objetivo y, opcionalmente, regula la velocidad del motor para mantener un parametro de proceso deseado,
como por ejemplo un caudal constante en la entrada o salida de un tanque.

Las siguientes secciones describen ambas modalidades de funcionamiento.

12.1 - Control manual de velocidad

El control manual de velocidad permite al usuario ajustar las RPM del motor utilizando los botones UP
(incremento de velocidad) y DOWN (decremento de velocidad) ubicados en el panel frontal, o bien mediante las
entradas digitales asignadas a Speed Increment y Speed Decrement.

Cdémo habilitarlo:

El control manual de velocidad se habilita durante una ejecucién manual.
Una ejecucion manual puede iniciarse de las siguientes formas:

e Presionando el botén RUN en el panel frontal.

e Activando la funcidn de entrada digital configurada como Key Switch.

El control manual de velocidad se deshabilita en los siguientes casos:

e Cuando el controlador opera en control automatico de velocidad.
Presionar el botén RUN mientras se encuentra en modo de enfriamiento (Cooldown) no activara el control
manual. El controlador debe encontrarse en modo Off o Auto.

e Cuando estd activa una Ejecucion de Largo Plazo (Long Time Run), configurada en el menu
Timers > Schedulers > Long Time Run.

Mediante el parametro RUN Button, ubicado en Other Config > Pump System, el usuario puede definir si el
ajuste de velocidad se habilita:

e Una vez alcanzado el Idle Mode (modo de ralenti), o

e Luego de que el motor haya completado la rampa hasta la velocidad nominal.

La magnitud del incremento o decremento de velocidad estd determinada por el parametro

Bump Speed, dentro del menud Other Config > Ramp Setting.

Por cada segundo que la funcién de incremento o decremento esté activa, la velocidad del motor cambiara segin
el valor definido en Bump Speed.

Si la funcidon Bump Speed se encuentra deshabilitada, el incremento serd progresivo:

al presionar el botdn, la velocidad aumentard inicialmente a 1 RPM/s, y si el botdn se mantiene presionado, el
incremento escalard a 10 RPM/s, 50 RPM/s y finalmente 100 RPM/s por segundo hasta alcanzar ese maximo.

tDriveLITE_TD-LITE_UserManual_Espaiiol V1 13



@

RPM
A Opcién solo de Marcha
Marcha _]
1 T Run Only option
1
' . _ _ .
gsﬁ/ls . \ﬁ:’mg:f Run & Throttle option
1
1
1
: TSC1
RPM/s
1 Rampa
1
1
1
Marcha y opciones 1
de Aceleracién 1
1
Ralenti — . ;
Enfriamiento
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 1 1
1 ! 1 !
1 1 1 1
1 1 1 1
1 ! 1 !
1 ! 1 !
1 1
| . . ! . | » TIEMPO
Evento de Motor en Evento de Motor
Inicio  Marcha Parada Parado

12.2 — Control automatico de velocidad

El control automatico de velocidad se activa mediante una condicién de AutoStart.
Entre las condiciones tipicas de AutoStart se incluyen:

e Sefiales de arranque/parada remota.

e Entradas provenientes de sensores auxiliares.

e Interruptores de flotante (floats) de nivel.

Presionar el boton RUN del panel frontal o activar la entrada digital Key Switch no inicia el control automatico de
velocidad (ver seccidn 12.1 — Control manual de velocidad para esos casos).

Una vez que se inicia una condicidn de AutoStart, el motor realiza la rampa de aceleracidn hasta alcanzar la
velocidad objetivo.

Cuando se alcanza dicha velocidad, el motor permanecerd en ese punto fijo a menos que esté habilitado el

control de proceso (Process Control).

Si el control de proceso esta habilitado, tomara el control automaticamente después de alcanzar la velocidad
objetivo.
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12.2.1 — Arranque automatico mediante flotantes

El sistema puede utilizar uno o dos flotantes como medio de arranque y parada automatica del motor, en
funcidn del nivel del tanque.
Las siguientes condiciones describen cdmo reacciona el motor segun el nimero de flotantes utilizados:

e Sise usa un solo flotante, sélo es necesario habilitar una de las entradas digitales configuradas como Float 1
o Float 2.
e Siambas entradas estan habilitadas, el controlador utilizara Float 1 por prioridad.

Para habilitar esta funcidn, el pardmetro Float AutoStart (ubicado en el menu Application > Function) debe
configurarse en Single o Dual, segun la cantidad de flotantes presentes.

Cuando Float AutoStart esta habilitado, el controlador muestra una pantalla especial durante el modo Run,
donde se visualizan:

e La posicion actual de los flotantes.

e Lavelocidad del motor en tiempo real.

e Opcionalmente, el nivel del tanque, si estad habilitada la visualizacidn correspondiente.

||_— 1 Activo (cerrado) |1|_—

Inactivo (abierto) 1
Motor
LLENO 1 bombeando
1
— TIEN;O
Activo (cerrado) |1| ! | e
L —* 1
\\Inactivo (abierto)
1
VACIADO
|
Motor
1 bombeando
Partida Motor ! Parada Motor
| |
| — 1 | [ 1 | [
\ 1 Inactivo (abierto) 1 | 1
Motor Activo (cerrado) Motor
LLENO 1 bombeando 1 bombeando
Inactivo (abierto)
\\. 1 1
—t 1 | TIEMPO
N
I I L
1' 1 | I 1 | [
| Inactivo (abierto) |
Activo (cerrado)
VACIADO | | Inactivo (abierto)
| o | |
{\;Iotobr , Motor
| ombeando 1 bombeando
| 1
Partida Motor ) A Parada Motor

tDriveLITE_TD-LITE_UserManual_Espanol_V1




(O]
techcontrol

Ademds, la funcién Auxiliary Sensor 5 (Transducer), dentro del menu Application, puede configurarse como un
medio de advertencia o apagado de seguridad en caso de falla de los flotantes.

Cuando la opcién Transducer Display esta habilitada, el sistema mostrard un grafico del tanque junto a los
indicadores de los flotantes, reflejando visualmente el nivel de llenado del tanque.

Falla AltoNivel "= === === === === = = = o

Alarma AltoNivel ' = = = = = = = = = = = - = - - -

AlarmaBajoNivel *ff == == == = = = = = = = = = = o

FallaBajoNivel ' = = = = = = = = = = = = = = = = o

12.2.2 - Rampa de aceleracién y velocidad intermedia

Una vez que se inicia una condicidén de AutoStart, el motor ejecuta una rampa de aceleracién progresiva hasta
alcanzar la velocidad objetivo.

Durante este proceso, el controlador gestiona automaticamente la transicidn entre las distintas etapas de
arranque, aceleracion y estabilizacidn.

El comportamiento y los tiempos de esta secuencia dependen de los pardmetros definidos en el mend Other
Config > Pump System, los cuales determinan aspectos como:

e Ramp Rate: velocidad de cambio de RPM durante la aceleracion.
¢ Intermediate Speed: velocidad intermedia previa a alcanzar la velocidad final.
e Goal Speed: velocidad objetivo final del sistema.

Adicionalmente, los tiempos de Warmup y Cooldown pueden configurarse en el menu
Timers > Engine Logic, definiendo asi los periodos de precalentamiento y enfriamiento del motor antes y

después de la operacion.

Esta secuencia garantiza que el motor alcance la velocidad deseada de manera gradual y controlada, evitando
variaciones bruscas de carga o presion dentro del sistema de bombeo.
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12.2.3 — Control de proceso mediante velocidad del motor
La funcion de Control de Proceso (también conocida como lazo cerrado o closed loop control) permite que el
tDrive LITE regule automaticamente la velocidad del motor para mantener una variable de proceso dentro de un
valor deseado.

Una vez que el motor ha alcanzado la velocidad objetivo, el control de proceso puede tomar el mando y ajustar
las RPM en funcidn de la lectura de un sensor auxiliar, manteniendo la variable controlada (por ejemplo, caudal o

presion) en el punto de consigna.

El controlador puede utilizar como senal de proceso cualquiera de las siguientes entradas:
e Auxiliary Sensor 1 a4
e Transducer (Aux 5)

Los parametros del control de proceso se configuran desde el menu:
Other Config > Process Control en el panel frontal del tDrive LITE, o bien desde el software tConfig, dentro del

menu Pumping Applications > Closed Loop Control.

Para mas detalles sobre la configuracidn de este control, ver el apartado correspondiente:
Settings > Other Config > Process Control.
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12.3 - Limitacidn de velocidad

El tDrive LITE dispone de tres pardmetros principales que permiten limitar la velocidad del motor o la tasa de
variacion de la misma.

Estas limitaciones pueden utilizarse como medida de seguridad para proteger el motor y el sistema de bombeo
ante sobreaceleraciones o condiciones anémalas.

Los parametros son los siguientes:

e TSC1RPM/s
Ubicado en Sensors > Engine Speed > RPM Control, define la tasa maxima de cambio en la velocidad del
motor (rampa de aceleracion o desaceleracidn).
Este valor limita qué tan rapido puede variar la velocidad solicitada a la ECU

e Min Speed
En el mend Other Config > Pump System, establece la velocidad minima permitida.
El controlador no reducira las RPM por debajo de este valor.

e Max Speed
También en Other Config > Pump System, define la velocidad maxima permitida.
El sistema evitara que el motor exceda este limite, incluso si una funcién de control intenta hacerlo.

Estos parametros trabajan de manera combinada para garantizar una operacidn estable y segura, previniendo
danos mecanicos o condiciones peligrosas durante el funcionamiento del sistema.

12.4 — Motores electrdnicos

En los motores modernos, el tDrive LITE controla la velocidad mediante el envio de comandos J1939 TSC1
(Torque/Speed Control 1) a través del bus CAN hacia la ECU del motor.

La ECU es responsable de gobernar el motor, gestionar las emisiones y proporcionar las funciones de proteccion
internas.

A continuacidn, se describe la conexidn tipica entre el tDrive LITE y la ECU:
e Power/ Ground:
La ECU debe alimentarse directamente desde los bornes de bateria, asegurando una tensién estable y
continua.
e Key Switch Input (Ignition Input):
Entrada que “despierta” la ECU e indica que se esta por iniciar un ciclo de arranque.
A partir de ese momento, la ECU comienza a monitorear la velocidad del motor para detectar el arranque.
e Start SW Input:
Entrada que indica a la ECU cuando iniciar el arranque (crank) del motor.
e CAN High/ CAN Low (CAN-H / CAN-L):
Lineas de comunicacién del bus J1939 utilizadas para el intercambio de informacion entre el tDrive LITE y Ia
ECU.
A través de este bus se envian los comandos de velocidad TSC1, y también se transmiten parametros de
monitoreo como temperatura del motor, presién de aceite, carga, entre otros.

Esta comunicacion CAN permite un control de velocidad preciso y una integraciéon completa con los sistemas
electrénicos del motor, simplificando el cableado y reduciendo la necesidad de conexiones analdgicas adicionales.
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13. Uso del Controlador

La pantalla LCD del tDrive LITE es la principal fuente de informacidn del equipo.
Permite visualizar parametros en tiempo real, modificar ajustes basicos y supervisar el estado general del
sistema.

13.1 - Usando el Menu del Sistema

El panel de Autostart es una de las pantallas disponibles en el tDrive Nano, y permite visualizar de forma rapida
y clara el estado y la configuracion actual del modo de arranque automatico.

En el panel de Autostart se muestran los siguientes elementos:
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COMANDO

DESCRIPCION

Entrando al Menu

Con el controlador en modo OFF, presionar el botén ENTER para acceder al menu principal.

Navegando el Menu

Utilizar las flechas a y ¥ para desplazarse entre opciones. Presionar ENTER para ingresar a una
seleccién.

Cambiando
configuraciones

Seleccionar el valor deseado y presionar ENTER. Una marca de verificacion indicara el item
seleccionado. Presionar ENTER nuevamente para guardar el cambio y regresar a la pantalla
anterior.

Desplazar Parametros

En modo AUTO o RUNNING, las flechas a y v permiten recorrer las distintas pantallas
de monitoreo.

Bloquear la Pantalla

En modo AUTO o RUNNING, presionar AUTO para mantener fija la pantalla actual. Presionar
AUTO nuevamente para desbloquearla.

Eventos Historicos

Desde el mend, ingresar a Eventos History para visualizar el Evento mas reciente. Utilizar las
flechas Ao y ¥ para moverse entre registros. El tDrive LITE puede almacenar hasta 150 Eventos;
al superarse este nimero, el Evento mas antiguo se reemplaza por el nuevo.

13.2 Elementos del Panel Frontal

ITEM/SIMBOLO

NOMBRE DESCRIPCION

Pulsador Parada

Se utiliza para apagar el motor o salir del modo AUTO. No
debe considerarse como botdn de parada de emergencia, ya
que existen condiciones en las que no apagara el motor.

Pulsador AUTO

Coloca el controlador en modo AUTO o bloquea la pantalla
LCD durante la visualizacién de parametros. En modo AUTO,
el controlador queda a la espera de una orden de arranque.

©

Pulsador Marcha

Inicia el motor manualmente. Si el motor fue encendido
desde el panel frontal, deberd utilizarse el botéon OFF para
detenerlo.

Pulsador Subir/
Incrementar

Permite desplazarse dentro del menu, modificar valores o
incrementar la velocidad del motor en modo manual.

Pulsador Scroll/Enter

Se utiliza para ingresar al menu, confirmar ajustes o cambiar
la pantalla de pardmetros actualmente mostrada.

SCROLL

ENTER

Pulsador Bajar/
Decrementar

Permite desplazarse dentro del mend, modificar valores o
disminuir la velocidad del motor en modo manual.

Indicador Motor

Indica el estado del sistema: Verde = motor en marcha sin
fallas, Ambar = motor en marcha con advertencias,
Rojo = apagado por falla.
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13.3 - Modos, Arranque y Parada

MODO/ESTADO DESCRIPCION

En este modo, el motor no puede ser arrancado de forma remota. Solo se permiten operaciones

OFF locales desde el panel.
AUTO El controlador queda a la espera de recibir una orden de arranque externa o programada.
RUNNING Indica que el motor esta en funcionamiento. Durante este estado, el tDrive LITE supervisa los
parametros principales y permanece activo hasta recibir una orden de parada.
Si ocurre una condicién de falla, el controlador apaga el motor y muestra en pantalla el motivo
FALLA SR . ,
del paro. Es necesario reiniciar el equipo desde el botén OFF.
MENU Desde este modo pueden modificarse ajustes y consultarse el Historial de Eventos.

13.4 Métodos de Arranque

METODO

DESCRIPCION

Manual Run

Presionando el botén RUN, el motor se inicia manualmente. Para detenerlo, presionar OFF.

Key Switch Start

Arranque manual mediante una sefal configurada como entrada de Key Switch.

Start/Stop Switched
Input

Al activarse la entrada configurada como Start/Stop, el motor se enciende. Cuando la sefial se
desactiva, el motor se detiene.

Momentary Switched Las entradas momentaneas Start y Stop pueden utilizarse para el arranque o apagado del motor.
Inputs Solo requieren un pulso breve.
Exerciser El arranque se produce de manera automatica segun el intervalo de ejercicio programado.

Week Scheduler

El motor se inicia en los dias y horarios definidos dentro del programador semanal.

Auxiliary Sensors

Si un sensor auxiliar configurado supera o desciende de su umbral, el motor arranca o se detiene
seguin el modo seleccionado en Sensores Auxiliares > Modo de Operacién.

J1939 Start

El motor puede iniciarse o detenerse mediante comandos enviados por comunicacion CAN J1939,
por ejemplo, desde un dispositivo remoto. En pantalla se mostrard J1939 Run o J1939 Remote
segun el origen del comando.

Float AutoStart

El arranque se activa automaticamente si se cumple la condicidn establecida por las entradas de
flotador Float 1 o Float 2.

ECM Power On

No es un modo de arranque propiamente dicho. En modo AUTO, si se mantiene presionado el
botén AUTO durante 3 s, la salida de combustible se activa por 1 h. En la pantalla aparecera el
mensaje ECM Power On. Mantener presionado nuevamente el boton AUTO dentro de esa hora
renovara el tiempo. Esta funcion permite alimentar o activar equipos que dependan de la salida
de combustible.
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ADVERTENCIA

A Consultar la secciéon Uso del Modo de Enfriamiento (Cooldown Mode) para conocer como este ajuste puede
afectar las secuencias de arranque y parada del motor.

13.5 - Comportamiento del Arranque
Durante el proceso de arranque, el tDrive LITE supervisa distintas condiciones para determinar el momento
exacto en que debe interrumpirse el accionamiento del motor de arranque (crank disconnect).

La deteccidn de crank disconnect se realiza solo al inicio del arranque. Si el motor ya se encuentra en marcha, la
salida configurada como crank podria activarse brevemente antes de reconocer la velocidad real del motor.

La presion de aceite no se utiliza como criterio de deteccidon de crank disconnect.

13.6 - Pagina de Control de Velocidad

La pagina de control de velocidad es |la pantalla predeterminada que muestra el tDrive LITE cuando el motor esta
en marcha (RUNNING) o en modo AUTO.

Es posible desplazarse hacia otras pantallas utilizando el botdn ENTER.
Si no se presiona ninguna tecla durante 30 segundos, el controlador vuelve automaticamente a la pagina de
control de velocidad.

Esta pantalla muestra informacién clave del motor y del sistema, como la velocidad de giro, el estado de los
flotadores (si esta habilitado el arranque por flotador) y el nivel de tanque (si se utiliza un transductor de nivel
configurado).

SWITCH RUHM. ..

G

SWITCH RUM. ..

Speed 1750.0 RPH

E i Float
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13.7 - Paginas de Cuatro Parametros

El tDrive LITE dispone de dos pantallas especiales que permiten mostrar hasta cuatro parametros
simultdneamente.

Estas paginas se configuran mediante el software tConfig, seleccionando qué valores se desea visualizar en cada
linea.

Las opciones disponibles son las siguientes:
Sin valor asignado (linea en blanco)
Velocidad del motor

Tensién de bateria

Tiempo de ejecucidn actual

Horas totales de motor

Presidn de aceite

Nivel de combustible

Temperatura del refrigerante del motor

Si las cuatro lineas de una pagina se encuentran en blanco, dicha pdgina no se mostrara.
En caso de que existan dos lineas consecutivas sin datos, las demas se desplazan automaticamente hacia arriba.
Esto significa que no pueden existir mas de una linea vacia consecutiva dentro de la misma pdgina.

Los parametros pueden repetirse en distintas lineas si se desea.

13.8 - Pagina de Diagndstico DM1

La pagina DML1 se utiliza para mostrar los cédigos de diagndstico (DTC) enviados por el médulo electrénico del
motor cuando se establece comunicacién CAN J1939.

Cuando el motor transmite un cddigo de falla activo, la pagina DM1 aparece automaticamente en pantalla
durante 5 segundos o hasta que el usuario cambie de pagina manualmente.
Si el cddigo continta activo, la pagina volvera a mostrarse cada 50 segundos.

Ademas, el indicador LED del controlador cambia a color ambar, sefialando que existe una condicion de
advertencia proveniente del motor.
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13.9 - Uso del Modo de Enfriamiento

Cuando el tDrive LITE esta configurado con un tiempo de enfriamiento (Cooldown), el controlador aplica un
comportamiento especial para proteger el motor después de la detencidn.

Durante este periodo, el motor continda funcionando a baja velocidad para permitir una reduccion gradual de la
temperatura antes del apagado completo.

Sin embargo, si durante el enfriamiento se recibe una orden de arranque, el tDrive LITE interrumpe el
enfriamiento y vuelve al modo RUNNING, evitando la detencién del motor.

El siguiente ejemplo describe el funcionamiento tipico del modo de enfriamiento:

Se activa la senal de arranque remoto.

El motor se inicia y entra en RUNNING.

Se desactiva la senal de arranque remoto.

Comienza el periodo de Cooldown.

El usuario presiona el botén RUN en el panel frontal.

El motor vuelve al modo RUNNING y no se apaga.

Solo podra apagarse utilizando el botéon OFF o la entrada de Parada de Emergencia.

NOOAsWNE

El usuario presiona el
botén RUN en el
panel frontal

J J

El motor vuelve a

El motor se iniciay
entra en RUNNING modo RUNNING y
no se apaga

d J

Solo podra apagarse
Se desactiva la sefal utilizando el botén

de arranque remoto OFF o la entrada de la
Parada de Emergencia

Se activa la senal de
arranque remoto

y

Comienza el periodo
de Cooldown
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13.10 - Advertencias

Las advertencias informan al usuario sobre condiciones que podrian indicar un posible inconveniente o
requerir atencion.
Cada advertencia se activa o desactiva segtin los ajustes definidos en el controlador.

A continuacidn, se detallan algunas de las advertencias mas comunes:

NOMBRE DESCRIPCION
Se activa cuando el nivel de combustible supera el umbral definido en el menu

High Fuel Level Sensores > Nivel de Combustible. Puede indicar una condicién de sobrecarga o llenado excesivo
del tanque.

Aparece cuando la temperatura del motor estd por debajo del valor minimo configurado en
Low Engine Temp Sensores > Temperatura del Motor. Suele asociarse a un mal funcionamiento del calefactor de
bloque en aplicaciones estacionarias.

Se genera cuando la entrada configurada como Oil Pres. Warn se activa durante el modo

Low Oil Pressure RUNNING, indicando baja presién de aceite.

13.11 - Fallas

Las fallas son condiciones criticas que provocan la detencidn inmediata del motor para evitar dafios en el
sistema.
Cada tipo de falla se habilita o deshabilita segun las configuraciones establecidas en el controlador.

A continuacidn, se listan algunas de las fallas mas relevantes:

NOMBRE DESCRIPCION
ECM Communication Se activa cuando el controlador no recibe informacién del motor a través del bus CAN J1939
Falla durante mas de 6 segundos.

Indica que el controlador ha experimentado una condicidn interna de error de la cual no puede
Exception recuperarse (por ejemplo, interferencia electromagnética o un fallo de software). En este caso,
el equipo se reinicia y entra en estado de falla.

Ocurre cuando, tras finalizar el tiempo de Energize To Stop (ETS), el motor continda girando por

Fail To Stop encima de la velocidad minima esperada.

Se genera si la entrada configurada como Air Pres. Fail estd activa durante el arranque. Aplica a

Low Air Pressure . -~
sistemas con control neumatico.

Se activa si la entrada configurada como Cool. Lvl Fail estd activa, indicando un nivel bajo de

Low Coolant Level .
refrigerante.

Aparece si la entrada Hyd Pres. Fail estd activa durante el arranque, indicando baja presion

Loy Hydraulic hidraulica.
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Nota:

Si el modo Battle Mode esta habilitado en una entrada (en pantalla aparece “Battle Running”), el controlador no
detendra el motor ante una falla y tampoco mostrara informacion de error.

Al desactivar Battle Mode, se ejecutara el apagado por todas las fallas ocurridas durante su activacion.

13.12 - Historial de Eventos

El tDrive LITE registra de manera automatica los Eventos, advertencias y fallas ocurridos durante el
funcionamiento del sistema.

Estos registros se consultan desde el menu Historial de Eventooos y permiten diagnosticar el
comportamiento del grupo.

El controlador puede almacenar hasta 150 Eventos.
Cuando se supera este nimero, el Eventooo mas antiguo se elimina para dar lugar al mas reciente.

Eventos

NOMBRE TIPO DESCRIPCION

Power On Evento El controlador se encendid.

Auto Enabled Evento El controlador mg,]r_eso en modo AUTO y espera una orden
manual o automatica de arranque.

Off Enabled Evento El cE)ntroIadc-).r ingresé en modo OFF. El arranque automatico
esta deshabilitado.

Manual Start Evento Se presiond el botéon RUN en el panel frontal.

Start Cooldown Evento Se inicio el periodo dle -enfrlamlento configurado en
Temporizadores > Légica del Motor.

Remote Start Evento Se activd la entrada de arranque remoto.

Remote Stop Evento Se activé la entrada de parada remota.

Emergency Stop Evento Se activo la entrada de parada de emergencia. El motor se
detiene inmediatamente.

Start Charging Evento Se inicié un arrangque automatico por bateria baja.

Stop Charging Evento Finalizé el tiempo de carga automatica y el motor se detuvo.

Service Required Evento El controlador requiere mantenimiento.

Reset Defaults Evento Se re§tauraron Io§’valores por d'efecto, ya sea por accién del
usuario o corrupcion de memoria.

Service Complete Evento Se realizé el servicio de mantenimiento y se reinicio el
contador.

. El ciclo de ejercicio fue omitido porque el controlador

Exerciser Bypass Evento . ¥

estaba apagado o en ejecucion.
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NOMBRE TIPO DESCRIPCION
Start Exercise Evento Se inicié automaticamente un ciclo de ejercicio.
Stop Exercise Evento Finalizé el ciclo de ejercicio y el motor se detuvo.
El historial de Eventoos fue borrado manualmente o por
Log Cleared Evento L/ -
corrupcion de memoria.
Modbus Start Evento Se recibid una orden de arranque por el puerto RS485
Modbus.
Modbus Stop Evento Se recibié una orden de parada por el puerto RS485 Modbus.
Engine Started Evento El motor arrancé correctamente e ingresé en modo
RUNNING.
J1939 Remote Evento Se recibié una orden de arranque mediante CAN J1939
El controlador ingresé en modo ralenti (idle). Se deshabilitan
Idle Speed Evento . . . . .,
las advertencias de baja velocidad, frecuencia o tensién.
Rated Speed Evento El controlador volvié a velocidad nominal.
Sensor 1 Run Evento Arr_anque automatico por condicién del Sensor Auxiliar 1
(bajo o alto).
Sensor 2 Run Evento Arrgnque automatico por condiciéon del Sensor Auxiliar 2
(bajo o alto).
Sensor 1 Stop Evento Parada automatica por condicion del Sensor Auxiliar 1.
Sensor 2 Stop Evento Parada automatica por condicion del Sensor Auxiliar 2.
Switch Start Evento Se activd la entrada momentdnea de arranque
Switch Stop Evento Se activo la entrada momenténea de parada.
Regen Inhibited Evento Motores cgp DPF: el ,u.suarlo solicito desactivar la
regeneracion automatica.
Motores con DPF: el usuario solicité una regeneracidn
Force Regen Evento .
manual del filtro.
Auto Regen Evento Motore’s.con DPF: el ECM ejecutd una regeneracion
automatica.
Sensor 3 Run Evento Arranque automatico por condicién del Sensor Auxiliar 3.
Sensor 4 Run Evento Arranque automatico por condicién del Sensor Auxiliar 4.
Sensor 3 Stop Evento Parada automatica por condicion del Sensor Auxiliar 3.
Sensor 4 Stop Evento Parada automatica por condicion del Sensor Auxiliar 4.
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Arranque manual con tiempo prolongado habilitado. El motor

Long Time Start Evento se detendra al cumplirse el tiempo configurado.

Scheduler Start Evento Arranque automatico programado por el Programador
Semanal.

Start Cancelled Evento Se canceld un arranque programado (por no estar en AUTO
0 por error interno).
Arranque recibido mediante el segundo método de inicio

J1939 Start Evento CAN J1939.

Key Switch Run Evento El motor arrancd por la entrada configurada como Key
Switch.

Advertencias

NOMBRE TIPO DESCRIPCION
El controlador activd el arranque pero no detectd que el

Crank Failed Advertencia motor haya iniciado. Intentard nuevamente si estd habilitado

el reintento.

Low Batt InCrank

Advertencia

Durante el arranque, la tension de bateria fue inferior al valor
configurado.

Charger Fault

Advertencia

Indica una falla en el cargador de bateria. La entrada
correspondiente esta activa.

High Fuel Level

Advertencia

El nivel de combustible superd el umbral configurado en
Sensores > Nivel de Combustible.

Under Speed

Advertencia

La velocidad del motor es inferior al umbral configurado.

Over Speed

Advertencia

La velocidad del motor superd el valor maximo configurado.

High Engine Temp

Advertencia

La temperatura del motor es superior al limite de advertencia
configurado.

Low Oil Pressure

Advertencia

La presion de aceite se encuentra por debajo del valor de
advertencia configurado.

Low Fuel Level

Advertencia

El nivel de combustible estd por debajo del valor minimo
configurado.

False Restart

Advertencia

Luego del arranque, el motor no mantuvo la velocidad y se
realizard un nuevo intento.

Fuel In Basin

Advertencia

Se detectd combustible en la base del tanque (entrada de
Fuel in Basin activa).

Low Battery

Advertencia

La tensién de bateria principal cayé por debajo del umbral
de advertencia.

High Battery

Advertencia

La tension de bateria principal superd el umbral de
advertencia.
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Low Engine Temp

Advertencia

La temperatura del motor estd por debajo del valor
configurado.

Battle Running

Advertencia

El modo Battle Mode esta activo; las fallas no generaran
apagado.

High Fuel Temp

Advertencia

Advertencia de alta temperatura de combustible enviada por
el ECM.

High Engine Temp

Advertencia

La temperatura del motor es superior al limite de advertencia
configurado.

Hi Exhaust Temp

Advertencia

Advertencia de alta temperatura de escape enviada por el
ECM.

Transducer Low

Advertencia

El valor leido por el transductor estd por debajo del umbral
de advertencia configurado.

Transducer High

Advertencia

El valor leido por el transductor esta por encima del umbral
de advertencia configurado.

Fallas

NOMBRE TIPO DESCRIPCION
El controlador apagd el motor (cortd la salida de combustible

Failed To Stop Falla y apllFo Energize-To-Stop SII esta hablll.tad.o), pero la
velocidad del motor no llegd a cero al finalizar el tiempo
configurado.
Motores electrénicos: el ECM envid la orden de apagado

ECM Shutdown Falla (DM1 stop lamp activa en el bus CAN J1939).

. . Temperatura del motor superior al limite de apagado

High Engine Temp | Falla configurado en Sensores > Engine Temp.

Over Speed Falla La velocidad del motor superd el valor méximo configurado.

Low Oil Pressure Falla Presidn de acglte inferior al umbral configurado en
Sensores > Oil Pressure.

Under Speed Falla Velo_(:ldad del motor por debajo del limite inferior
configurado.

Over Speed Falla Ve|0::ldad del motor por encima del limite superior
configurado.

Low Fuel Level Falla vaell de combustible por debajo del umbral de apagado
configurado.

Low Battery Falla Tens._lon de bateria principal inferior al valor de apagado
configurado.

Low Coolant Lvl Falla La entrada Low Coolant Level esta activa, indicando nivel de

refrigerante bajo.
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Over Crank Falla _EI motor no arrancé después de agotar la cantidad de
intentos configurados.

Regen Needed Falla Motores cgln DPF: se requiere realizar un ciclo de
regeneracion antes de continuar operando.

Low Air Pressure Falla La er]trada Air Pres. Fail estd activa, indicando baja presién
de aire.

Low Hydraulic Falla Lg e?tr_ada Hyd Pres. Fail esta activa, indicando baja presion
hidraulica.

High Battery Falla La tgnsmn de bateria principal superd el valor maximo
configurado.

Loss Of ECM Falla Motores electrdénicos: no se reciben datos de velocidad,

Comm presidn o temperatura por el bus CAN J1939.

DPF SRVC REQ'D! | Falla Motores con DPF: requiere mantenimiento del filtro.

SERVICE DPF!!! Falla Motores con DPF: mantenimiento del DPF urgente.

Calibration Fail Falla Motores Doosan G2: falla de calibracién reportada por
el ECM.

High Fuel Temp Falla Alta temperatura de combustible reportada por el ECM.

Hi Exhaust Temp Falla Alta temperatura de escape reportada por el ECM.
El motor se detuvo inesperadamente mientras estaba en

Engine Stall Falla modo RUNNING.

Transducer Low Falla Valo'r del transductor (Sensor Auxiliar 5) por debajo del limite
configurado.

Transducer High Falla Valo!' del transductor (Sensor Auxiliar 5) por encima del limite
configurado.

14 - Configuracion de Parametros

En este capitulo se describen los ajustes que pueden modificarse para alterar el comportamiento del controlador.
Cada parametro puede afectar directamente la forma en que el tDrive LITE realiza sus funciones, por lo que es
importante revisar cuidadosamente cada seccién antes de realizar cambios, asegurdndose de que las
configuraciones sean las adecuadas para el motor y la aplicacién.
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14.1 - Configuracién del Operador

Los siguientes ajustes permiten modificar la forma en que el usuario interactda con el controlador.
No estan protegidos por contrasena y pueden ser modificados directamente desde el panel frontal.

NOMBRE RANGO CONFIG. DEFAULT DESCRIPCION
Lamp Test | —oem | =mes Realiza una pruepa de los indicadores LED
cuando es seleccionado.
Display>LcoO | Invierte los pixeles blancos y negros del display
Reverse cuando es seleccionado.
Display > LCD
C 5~ 95% 50% Ajusta el contraste de la pantalla LCD.
ontrast
Display > Page 1~10s 5s Define el tiempo entre el cambio automdtico de
Scroll las paginas de parametros.
Display > Message 1~10s 25 Tiempo que cada mensaje se muestra en
Pop-Up pantalla antes de pasar al siguiente.
Display > DPF/DEF 0~10s 25 Define el tiempo de visualizacién de los
Display Time mensajes DPF/DEF.
Display > LCD Tiem_po que p_e’rmanece encendifia la o
Backlight Ti 10~600s 600s retroiluminacién del LCD después de la ultima
acklight Timeout pulsacién.
Tank Level / ] ) ] ,
Display > Default Float Application | Tank Level / (C.onflgurable d.esdfa’tConﬁg) Define eI’menu
Application M Wind Machi Al Aoplicati principal de aplicacién que se mostrara en
pplication Menu ind Machine oat Application primer lugar dentro del sistema de menus.
Application

Display > Default
Display Page

Display Page 1
Display Page 2
Transducer Tank
Page

Display Page 1

(Configurable desde tConfig) Establece la pagina
que se mostrarad en Modo RUN después del
tiempo de inactividad de los botones.

1-4

e Current Run
Time

Current Run Time

(Configurable desde tConfig) Permite

Display > Display | e Blank Line Page 1 personalizar las paginas de visualizacién en
Page 1 Parameters | ¢ Engine Speed Engine Speed modo RUN, mostrando hasta cuatro parametros
Display for Line e Battery Battery por pagina. Si dos lineas consecutivas se

configuran como “Blank Line”, se eliminan y las
lineas siguientes se desplazan hacia arriba.

e Engine Hours
e Oil Pressure

e Fuel Level Page 2 (Configurable desde tConfig) Define los
¢ Engine Coolant Engine Hours parametros que se mostraran en la segunda
Display > Dlsplay Temperature _g péglna de RUN. Las OpCiones “Ambient
Page 2 Parameters | » Ambient Oil Pressure Temperature” y “Transducer Start/Stop
Display f T Fuel Level Temperature” se utilizan Unicamente si el menu
.|sp ay tor emparature Engine Coolant de aplicacién por defecto esta configurado
Line 1-4 e Transducer Temperature como Wind Machine Application.
Start/Stop
Temperature
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Display > Display
Page 1 Parameters
Display for Line
1-4

e Blank Line

e Engine Speed

e Battery

e Current Run Time

Page 1

Engine Speed
Battery

Current Run Time

(Configurable desde tConfig) Permite personalizar
las paginas de visualizaciéon en modo RUN,
mostrando hasta cuatro parametros por pagina.
Si dos lineas consecutivas se configuran como
“Blank Line”, se eliminan y las lineas siguientes se
desplazan hacia arriba.

Date / Time >
Date Change

1~ 31 days
1~ 12 months
2000 ~ 2099 yr

Permite ajustar la fecha.

Date / Ti 0~23hr
t >
.a e/ lime 0~59min | ----- Permite ajustar la hora.
Time Change
0~59s
Date / Time > Enable Activa o desactiva el horario de verano. Aplicable solo
Daylight Saving Disable para Norteamérica (deshabilitar en otros lugares).

Units > Fahrenheit or . . .
i . Fahrenheit Selecciona la unidad de temperatura mostrada.
Temperature Unit Celsius
Units > . . .. .
. PSI or kPa PSI Selecciona la unidad de presion de aceite mostrada.
Pressure Unit
Cuando esta habilitado, permite arrancar el motor
resionando el botdon RUN mientras el controlador
Run from OFF > Enable Enable ZSté en modo OFF. Si esta deshabilitado, el
RUN from OFF Disable ' '

controlador debe estar en modo AUTO para permitir
el arranque.

14.2 — Menu de Aplicacion

El Menu de Aplicaciéon permite a los usuarios ajustar facilmente los parametros relacionados con su tipo de

aplicacion.

No estd protegido por contrasena y su contenido depende de la configuracidn seleccionada en Configuracion del

Operador > Display > Default Application Menu.
Se pueden programar dos tipos de menu de aplicacidn:

e Aplicacion de Nivel de Tanque / Flotante (Tank Level / Float Application Menu)
e Aplicacion de Maquina de Viento (Wind Machine Application Menu)
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14.2.1 — Menu de Aplicacion Nivel de Tanque / Flotante

Este menu estda compuesto por seis submends.
Todos, excepto Float AutoStart (ubicado dentro del submend Funcidn) y el submend Transducer, son un reflejo
directo de los ajustes correspondientes en el menu principal.

NOMBRE DESCRIPCION

Permite habilitar o deshabilitar el inicio automatico por flotante (Float AutoStart), seleccionar el modo

Function . . .
de flotadores simple o doble, y realizar ajustes de control en lazo cerrado.
Throttling Ajusta velocidades intermedias, tiempos de espera (dwell times) y el incremento de RPM utilizado
para el control de velocidad.
Permite configurar un sensor de presion o nivel simplificado, similar a los Sensores Auxiliares. Puede
Transducer asociarse a la visualizacidn del tanque durante la marcha y admite valores de presidn negativos
(hasta —9.9 PSI).
Closed Loop Contiene configuraciones avanzadas sobre el funcionamiento del control en lazo cerrado.

Week Scheduler Permite programar dias y horarios de funcionamiento automatico del motor.

Define la duracién del funcionamiento del motor cuando es iniciado manualmente. El motor se detendra

Long Time Run automaticamente al finalizar el tiempo establecido.

14.2.1.1 — Menu de Funciones

NOMBRE RANGO DESCRIPCION
Disable, Single Float, . . )

Float AutoStart 9 Determina el tipo de sistema de control por flotante.
Dual Float

Floats Disable, Fill Tank, Refleja la configuracién de “Float Control” en Other Config > Pump System,

Empty Tank permitiendo definir si el sistema llena o vacia el tanque.

Maintain Setu Disable, Maintain In, Refleja la configuracidn de “System” en Other Config > Process Control >

P Maintain Out Closed Loop, habilitando el control de proceso.
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NOMBRE RANGO

DESCRIPCION

RPM Settings Sub Menu

300 ~ 2000 RPM

RPM Settings > Idle RPM . .
in 1 RPM increments

Refleja el ajuste de Idle Speed en Sensors > Engine Speed.
Determina la velocidad del motor en modo Idle.

500 ~ 4000 RPM
in 1 RPM increments

RPM Settings > Interm
RPM (Intermediate Speed)

Refleja el ajuste de Interm Speed en Other Config >
Pump System.

500 ~ 4000 RPM

RPM Settings > Rated RPM in 1 RPM increments

Refleja el ajuste de Rated Speed en Sensors > Engine Speed.
Determina la velocidad final del motor.

500 ~ 4000 RPM

RPM Settings > Goal RPM
etiings = 503 in 1 RPM increments

Refleja el ajuste de Goal Speed en Other Config >
Pump System.

Dwell Times Sub Menu

0~600s

Dwell Times > Warm-up . .
in 5 s increments

Refleja el ajuste de Warmup Time en Timers > Engine Logic.

1~300s

Dwell Times > Interm . .
in 1 s increments

Refleja el ajuste de Interm Delay en Other Config >
Pump System.

0~600s

Dwell Times > Cooldown . .
in 5 s increments

Refleja el ajuste de Cooldown Time en Timers > Engine Logic

Ramp Times Sub Menu

Ramp Times > Dwell 1
(Idle to Intermediate)

1~300s
in 1 s increments

Ramp Times > Dwell 2
(Intermediate to Rated)

Ramp Times > Dwell 3
(Rated to Idle)

Refleja el mismo ajuste en Other Config > Pump System.

Disable
10 ~ 300 RPM/s
in 10 RPM/s increments

Ramp Times > TSC1 RPM/s

Refleja el mismo ajuste en Sensors > Engine Speed.
Limita el cambio mdaximo permitido en la velocidad del motor.

Disable
0 ~ 500 RPM
in 1 RPM increments

Bump Speed

Refleja el mismo ajuste en Other Config > Pump System.
Define el incremento de velocidad cuando se realizan ajustes
manuales.
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14.2.1.3 — Menu Transductor

Este men controla la configuraciéon de la entrada del transductor.
Funciona de manera similar a los Sensores Auxiliares, permitiendo establecer advertencias, fallas y condiciones
automaticas de arranque.

A diferencia de los sensores auxiliares, el transductor permite activar simultdneamente advertencias/fallas y
condiciones de arranque, puede mostrar el nivel de tanque o la temperatura ambiente, y admite valores de

presién negativos (hasta —10 PSI).
En tConfig, el transductor se identifica como Auxiliary Sensor 5.

NOMBRE RANGO DESCRIPCION

Signal Source Sub Menu | ----- | -----

Signal Source > Source Disable Selecciona la entrada de sensor utilizada para la funciéon de
9 Port A/B/C/D transductor o “Disable” para desactivar la funcion.

Signal Source > Display Enable / Disable Habilita la visualizacién del valor del transductor y del icono

de tanque en modo RUN.

Signal Source > Start On

Disable, Low, High

Define el arranque automatico cuando la sefial se encuentra
por debajo o por encima del umbral configurado.

Signal Source > Offset

-50.0 ~ 50.0
in 0.1 increments

Aplica un ajuste de calibracién al valor del transductor.

Sender Type

Custom

TF1 115F/R240
TF2 231F/R240
TP1 200P/R240
TP2 100P/R240

Selecciona la tabla de sensor a utilizar. Puede definirse una
tabla personalizada en tConfig o elegir una de las cuatro
tablas predefinidas.

Start Stop > Bypass Time

0~90s
in 1 s increments

Define el tiempo durante el cual se ignora la entrada del
sensor al ingresar en modo RUN o AUTO. No se generaran
advertencias, fallas ni arranques automaticos durante este
periodo.

Start Stop > Run Time

1~ 6000 min
in 1 min increments /
Disabled

Determina el tiempo que el motor permanecera en marcha
cuando se active un arranque automatico por nivel bajo o alto.

Start Stop > Start

-17,2~537,2°C 0~ 1554 m
0,1 ~510 % —68,3 ~ 3447,4 kPa

Define el umbral de arranque del motor. La direccién de
activacion depende de la opcidn seleccionada en “Start On”.

Start Stop > Stop

-17,2~537,2°C 0~ 1554 m
0,1 ~510 % —68,3 ~ 3447,4 kPa

Define el umbral de parada del motor. La direccién de
activacion depende de la opcidn seleccionada en “Start On”.

Thresholds > Low Warn

Disable
-17,2~537,2°C 0~ 1554 m
0,1 ~510 % -68,3 ~ 3447,4 kPa

Punto de advertencia por valor bajo. Activo en modos RUN y
COOLDOWN.

Thresholds > Low Fail

Disable
-17,2~537,2°C 0~ 1554 m
0,1 ~510 % —68,3 ~ 3447,4 kPa

Punto de falla por valor bajo. Activo en modos RUN y
COOLDOWN.
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Thresholds > High Warn

Disable
-17,2 ~537,2°C0 ~ 1554 m
0,1 ~510 %-68,3 ~ 3447,4 kPa

Punto de advertencia por valor alto. Activo en modos RUN y
COOLDOWN.

Thresholds > High Fail

Disable
-17,2~537,2°C0~ 155,4m
0,1 ~ 510 %-68,3 ~ 3447,4 kPa

Punto de falla por valor alto. Activo en modos RUN y
COOLDOWN.

Cuando el transductor esta habilitado y el controlador se encuentra en modo RUN, se mostrara un grafico de

tanque en pantalla.

14.2.1.4 — Menu Lazo Cerrado (Closed Loop Menu)

Estos ajustes reflejan los mismos parametros disponibles en Other Config > Process Control.

NOMBRE

RANGO

DESCRIPCION

Parameters > Delay

1~30s
in 0.1 s increments

Define el retardo de muestreo del lazo de control. Los valores
de Delay y Gain determinan cudn progresiva es la respuesta
del control ante cambios.

Parameters > Gain

1~30
in 0.1 increments

Ajusta la ganancia del lazo de control, afectando la magnitud
de correccidn ante una desviacidn.

Maintain > Main-In

1~900
in 0.1 increments

Valor objetivo a mantener cuando el control de proceso esta
configurado como Maintain-In. La velocidad del motor se
ajusta automaticamente para conservar este valor.

Maintain > Main-Out

1~900
in 0.1 increments

Valor objetivo a mantener cuando el control de proceso esta
configurado como Maintain-Out. La velocidad del motor se
ajusta automaticamente para conservar este valor.

Maintain > Deadband+

1~30
in 0.1 increments

Define la zona superior de inaccidn. Si el valor se encuentra
dentro de este margen, no se realizan ajustes de velocidad.

Maintain > Deadband-

1~30
in 0.1 increments

Define la zona inferior de inaccién. Si el valor se encuentra
dentro de este margen, no se realizan ajustes de velocidad.

14.2.1.5 — Programacién Semanal (Week Scheduler)

Estos ajustes reflejan los mismos parametros disponibles en Timers > Schedulers.
Permiten programar hasta 16 rutinas independientes, cada una con su dia, hora de inicio y duracion.

NOMBRE

Scheduler #1 > Weekday

RANGO

Monday ~ Sunday

DESCRIPCION

Dia de la semana en el que el motor se pondra en marcha.

Scheduler #1 > Start Time

0:00 ~ 24:00
in 1 min increments

Hora de inicio (en formato de 24 horas).

Scheduler #1 > Run Time

10 ~ 1440 min
in 1 min increments

Duracion del tiempo de funcionamiento del motor.

Scheduler #2 ... #16

Se pueden configurar hasta 16 programaciones
independientes con sus propios parametros de dia, horay
duracidn.
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14.2.1.6 — Menu de Tiempo de Marcha Prolongado (Long Time Run Menu)

Estos ajustes reflejan los mismos parametros disponibles en Timers > Long Time Run.
Permiten definir la duracidon maxima del funcionamiento del motor cuando se inicia manualmente.

NOMBRE RANGO DESCRIPCION
Si se selecciona Manual Start, el controlador detendra
Start Trigger Disable / Manual Start automaticamente el motor luego del tiempo configurado en

“Run Duration”. Este temporizador solo aplica cuando el
arranque es manual.

Run Duration

1~ 5000 hr
in 1 hr increments

Tiempo maximo de funcionamiento antes de que el motor se
apague automaticamente.

14.2.2 — Menu de Aplicacién Maquina de Viento (Wind Machine Application Menu)

El mend Wind Machine replica en gran medida la estructura del menu Transducer.

En tConfig, el transductor correspondiente se identifica como Auxiliary Sensor 5. Ademas, incluye un submenu

de Regulacién (Throttling) con parametros similares a los del menu de velocidad del motor.

Wind Machine — Transducer Settings

NOMBRE

RANGO

DESCRIPCION

Signal Source > Source

Disabled / Port-A / Port-B
/ Port-C / Port-D

Selecciona el puerto del transductor (Aux Sensor 5).

Signal Source > Display

Disabled / Enable

Habilita la visualizacién del valor del transductor
(Aux Sensor 5) en pantalla.

Signal Source > Start On

Disabled / Low / High

Determina si el motor arranca cuando el valor del sensor cae
por debajo o supera el umbral configurado.

Signal Source > Offset

-50 ~ 50
in 0.1 increments

Calibra el sensor del transductor (Aux Sensor 5) aplicando un
ajuste de offset.

Sender Type

Custom / TF1 115F/R240/
TF2 231F/R240/

TP1 200P/R240/

TP2 100P/R240

Selecciona la tabla de sensor a utilizar. Puede definirse una
personalizada en tConfig o usar una de las cuatro tablas
predefinidas.

Start Stop > Bypass Time

0~90s
in 1 s increments

Define el tiempo durante el cual se ignora la entrada del
sensor luego del arranque del motor.

Start Stop > Run Time

Disabled / 1 ~ 6000 min
in 1 min increments

Determina el tiempo maximo que el motor permanecera en
marcha si no se cumple una condicién de parada.

Start Stop > Start

0.1 ~510
in 0.1 increments

Valor del transductor que activa el arranque del motor.
Depende de la direccidén configurada en “Start On”.

Start Stop > Stop

0.1~510
in 0.1 increments

Valor del transductor que detiene el motor. Depende de la
direccién configurada en “Start On”.

Thresholds > Low Warn

0.1~510
in 0.1 increments

Muestra una advertencia “Low Warning” si el valor del
transductor cae por debajo del punto configurado.
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Thresholds > Low Fail

0.1~510
in 0.1 increments

Detiene el motor si el valor del transductor cae por debajo
del punto configurado (“Low Failure”).

Thresholds > High Warn

0.1 ~510
in 0.1 increments

Muestra una advertencia “High Warning” si el valor del
transductor supera el punto configurado.

Thresholds > High Fail

0.1 ~510
in 0.1 increments

Detiene el motor si el valor del transductor supera el punto
configurado (“High Failure”).

Wind Machine — Throttling Settings

NOMBRE

RANGO

DESCRIPCION

RPM Settings > Idle RPM

300 ~ 2000 RPM
in 1 RPM increments

Velocidad enviada a la ECU por J1939 TSC1 cuando el
controlador estd en modo Idle.

RPM Settings > Interm
RPM

500 ~ 4000 RPM
in 1 RPM increments

Velocidad enviada a la ECU en modo intermedio (entre Idle
y velocidad nominal).

RPM Settings > Rated RPM

500 ~ 4000 RPM
in 1 RPM increments

Velocidad nominal de operacién del motor. Corresponde a
50/60 Hz o a la cuenta de dientes del volante.

RPM Settings > Goal RPM

500 ~ 4000 RPM
in 1 RPM increments

Velocidad enviada a la ECU en modo RUN normal.

Dwell Times > Warm-up

Disabled /5 ~ 600 s
in 5 s increments

Tiempo de funcionamiento en modo calentamiento. EI motor
permanece en |dle si esta habilitado.

Dwell Times > Interm

1~300s
in 1 s increments

Tiempo de funcionamiento en la velocidad intermedia.

Dwell Times > Cooldown

Disabled /5 ~ 6000 s
in 5 s increments

Tiempo de funcionamiento en modo enfriamiento. El motor
permanece en |dle si el “Cooldown Ildle” esta habilitado.

Ramp Times > Dwell 1

1~300s
in 1 s increments

Tiempo de rampa entre Idle e Intermedio.

Ramp Times > Dwell 2

1~300s
in 1 sincrements

Tiempo de rampa entre Intermedio y velocidad objetivo.

Ramp Times > Dwell 3

1~300s
in 1 s increments

Tiempo de rampa entre la velocidad objetivo y el Idle.

Ramp Times > TSC1
RPM/s

Disabled / 10 ~ 300 RPM/s
in 10 RPM/s increments

Limite global que define la tasa maxima de cambio en la
velocidad TSC1 enviada por J1939. Tiene prioridad sobre los
dwell times.

Bump Speed

0 ~ 500 RPM
in 1 RPM increments

Incremento de velocidad aplicado cada vez que el usuario
presiona los botones de aumento o disminucién de RPM.
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14.3 — Entradas Digitales (Switched Inputs)

El controlador dispone de cinco entradas digitales (switched inputs), que ejecutan una funcidn especifica al
activarse. Las configuraciones predeterminadas se muestran a continuacion:

ENTRADA DIGITAL VALOR PREDETERMINADO
Switched Input A Emergency Stop

Switched Input B Start / Stop

Switched Input C Disable

Switched Input D Disable

Switched Input E Disable

Cada entrada cuenta con tres parametros de configuracion:

e Funcidn (Function): define la accidn que realiza la entrada al activarse.

e Modo Activo (Active Mode): determina en qué condiciones de operacion la entrada puede estar activa.
e Disparo (Trigger): define el estado eléctrico que considera la entrada como activa.

NOMBRE RANGO DESCRIPCION

Function (ver lista siguiente) De1-:erm|na la funcidn que ejecutara la entrada digital cuando esté
activa.

Active Mode (ver lista siguiente) Define en qué mo.dos de cIJp.eraaon la entrada puede estar activa.
Se pueden seleccionar multiples modos.

Trigger (ver lista siguiente) De.ﬁne el estado de entrada que la activa (por ejemplo, +BAT, GND,
abierto, etc.).

Funciones disponibles (Switched IN X > Function)

NOMBRE MODO ACTIVO DESCRIPCION

Disabled N/A Desactiva la entrada; no realiza ninguna accion.

Inicia el motor al activarse y lo detiene al desactivarse. Se
recomienda usar el modo de disparo “Close +BAT” para una
Start / Stop Auto, Running mayor inmunidad al ruido. Si se usa “Open” o “Close
+BAT/GND?”, la entrada actia como momentdanea: un pulso de
2 a 4 segundos inicia el motor y otro igual lo detiene.

Detiene inmediatamente el motor, muestra “Emergency Stop”
y bloquea el paso a otros modos. 1. Debe existir un circuito

Emergency Stop Global externo e independiente de corte de combustible o energia
como paro de emergencia fisico.

Idle Mode Running Activa el modo ralenti (Idle).

Voltage Select 1/ 2 Auto Cambia la configuracién del sistema de tension AC.

Charger Fault Global Muestra “Charger Fault” cuando la entrada esta activa.
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Permite arrancar o detener el motor con entradas
Momentary Start / Stop Auto / Running momentaneas (pulsadores). El paro solo es vélido si el
arranque fue realizado por entrada momentanea.

Configurable Warning 1/2 | Configurable Muestra una advertencia personalizada definida en tConfig.
Configurable Failure 1/ 2 . Muestra una falla personalizada definida en tConfig. Puede
Configurable . . "

/3 incluir apagado automatico del motor.

Air Pressure Fail Cranking Geflera Low Air Pressure” y detiene el motor cuando esta
activa.

Hydraulic Pressure Fail Cranking Muestra “Hydraulic Pressure Failure” y apaga el motor.

Oil Pressure Warn Running Mu.estra QOil Pressure Warning” mientras la entrada esté
activa.

Coolant Level Fail Global Muestra “Low Coolant Level” y apaga el motor.

High Fuel Warning Global Muestra “High Fuel Level” como advertencia.

Lamp Test Global Realiza una prueba de los LEDs indicadores.

Fuel In Basin Global Muestra “Fuel In Basin” como advertencia.

Ignora todas las advertencias y fallas mientras estd activa.
Battle Mode After Cranking Muestra “Battle Running”. Las fallas ocurridas en este modo
quedan almacenadas y se ejecutan al salir de Battle Mode.

Inhibe el arranque mientras estd activa. Si se activa con el

Start Inhibit Global motor en marcha, lo detiene y coloca el controlador en modo
AUTO.
RPM Switch Auto Cambia entre RPM primaria/secundaria o entre 50 Hz / 60 Hz.
Cranking (durante el Controla el precalentamiento del motor mediante una entrada

ECM Preheat i .
precalentamiento) digital.

Permite reiniciar el controlador desde un estado de falla.
Remote Reset Global Un pulso de 3 a 5 segundos cambia los modos de operacién
(Failure ¥ Off K Auto).

Key Switch — Arranca el motor manualmente. Muestra “Key Switch Start”.
Speed Increase / . Permite aumentar o disminuir la velocidad del motor desde
Decrease entradas externas. Las teclas del panel frontal tienen prioridad.

Se utilizan como entradas de flotante para arranque

Float Input 1/2 — automético.
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Modos Activos (Active Mode)

1. Se pueden seleccionar multiples modos activos simultaneamente.

NOMBRE DESCRIPCION

Global La entrada puede actuar en cualquier momento.

Off Mode (Not in Auto) Solo activa cuando el controlador estd en modo OFF.
Auto Mode Solo activa en modo AUTO.

Running Solo activa mientras el motor estd en marcha.
Cranking Solo activa durante el arranque.

After Cranking Activa inmediatamente después del arranque.
Cooldown Activa durante el periodo de enfriamiento.

Modos de Disparo (Trigger)

NOMBRE DESCRIPCION

Close +BAT La entrada se considera activa cuando recibe voltaje positivo de bateria.
Close GND La entrada se considera activa cuando se conecta a masa.

Close +BAT/GND Se activa cuando detecta bateria o masa.

Open Se activa cuando no detecta ni bateria ni masa.

1. Recomendacion: para cables largos (mdas de 6 m/ 20 ft), se recomienda usar +BAT como método de disparo para
evitar falsos disparos por interferencia.

14.3.1 - Entradas Configurables (Configurable Inputs)

Estas entradas permiten crear advertencias y fallas personalizadas.

A través de tConfig, se puede modificar el texto que se mostrara cuando se active la advertencia o la falla.

Si se utiliza una de estas entradas sin personalizar el texto, el controlador mostrara por defecto “Config Warn X"
o “Config Fail X".

Los temporizadores asociados a estas entradas se encuentran en Timers > Trigger Delays > Config Inputs y
Timers > Trigger Delays > Config Fail 3, los cuales determinan cuanto tiempo debe permanecer activa la entrada
antes de que se registre la advertencia o la falla.

Nota: Si la entrada deja de estar activa antes de que expire el tiempo de retardo, la advertencia o falla no se
generara.

En este ejemplo:

e Elinterruptor de nivel (float) se conecta a la entrada C y se cierra a masa cuando el nivel de agua es alto.

e El mensaje “Water Pumping” se muestra en pantalla mientras la bomba esta activa.

e Labomba se controla mediante la salida digital D, que se activa en respuesta a la advertencia configurada.
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14.4 — Salidas Digitales (Switched Outputs)

El controlador cuenta con salidas digitales que se activan bajo ciertas condiciones para ejecutar funciones
especificas.
Cuando estan activas, entregan tensién positiva de bateria (+BAT) al circuito de salida.

ADVERTENCIA

A Las salidas digitales presentan una tension flotante de aproximadamente 8 V cuando estdn inactivas.
Si se utilizan como sefiales Iégicas digitales, se debe colocar una resistencia pull-down de 2.2 kQ /1 W
entre la salida y masa, para asegurar un nivel légico bajo cuando la salida esta apagada.

Configuracion predeterminada

SALIDA DIGITAL VALOR PREDETERMINADO
Switched Output A Fuel Output

Switched Output B Disable

Switched Output C Crank Output

Switched Output D Disable

Switched Output E Disable

Switched Output F Disable

Funciones disponibles para salidas digitales

NOMBRE MODO ACTIVO DESCRIPCION

Activa durante el arranque y funcionamiento del motor para
alimentar el sistema de combustible.

Fuel Cranking, Running

Crank Cranking Activa durante el arranque para accionar el motor de arranque.

Se utiliza en sistemas con bobina de arrastre. Ver la seccién
Pull Coil Cranking Bobina de Arrastre y Retencién (Pull and Hold Coil) para
mas informacion.

Activa cuando la retroiluminacién del display LCD esta

LCD Backlight Global encendida.
. . Activa durante el tiempo de paro controlado por el
ETS (Energize to Stop) ETS Timer temporizador ETS.
Off Mode (Not In Auto) Off Activa cuando el controlador se encuentra en modo OFF.
Idle Mode Idle Mode Activa cuando el controlador esta en modo ralenti (Idle).
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Battle Mode

Battle Mode

Activa cuando la entrada digital de “Battle Mode” esta activa.

System OK (System Ready)

Auto, Run

Activa cuando el controlador estd en modo AUTO o RUN y
no existen advertencias ni fallas.

Delay to Start

Delay to Start Timer

Activa mientras el temporizador de retardo de arranque
esta activo.

Activa durante los tiempos de precalentamiento,

Glowplug Preheat, Midheat, Postheat . . .
calentamiento medio y poscalentamiento.

Warmup Warmup Timer Activa en modo RUN luego de finalizar el tiempo de
calentamiento.

Cooldown Cooldown Timer Activa durante el periodo de enfriamiento del motor.

Engine Running

Running

Activa después de detectar que el motor arrancé
exitosamente.

Exercising

Exercise Timer

Activa durante el ciclo de ejercicio programado.

Battery Recharge

Battery Recharge Timer

Activa durante el ciclo de recarga de bateria.

Maintenance Required

Global

Activa cuando el temporizador de mantenimiento ha expirado.

LowBat InCrank

Cranking

Activa cuando se muestra la advertencia de “Low Battery
During Cranking”.

Aux Sensor 1-4

Depende de configuracion

Se activan segun la configuracién definida en los sensores
auxiliares.

Force Regen / Regen Inhibit

User Controlled

Se activan manualmente por el usuario durante la
regeneracion de DPF.

Common Failure Any Failure Activa ante cualquier falla.

RPM Increment / RPM . Envia sefales digitales a la ECU para incrementar o disminuir
Running .

Decrement la velocidad.

DEF Fluid Pump Running Activa cuando el nivel de DEF esta por debajo del minimo y se

mantiene activa hasta superar el nivel alto.

Auto Idle

Warmup, Cooldown

Activa durante el Idle automatico al inicio del arranque y
durante el enfriamiento.
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Funciones de advertencia (Warning Functions)

Las siguientes funciones pueden asignarse a una salida digital para activar indicadores externos (luz o alarma)
cuando ocurre una advertencia.

FUNCIONES
Low Engine Temperature High Engine Temperature Low Oil Pressure Under Speed
Over Speed Low Fuel Level High Fuel Level Low Battery Voltage
High Battery Voltage Fuel In Basin Battery Charger Fault Configurable Warning 1
Configurable Warning 2 Auxiliary Sensor 1-4 DTC Received (DM1/MIL)

Funciones de falla (Failure Functions)

Estas funciones pueden asignarse a salidas digitales para indicar fallas criticas o detener el motor.

FUNCIONES
Overcrank Engine Failed to Stop DM1 Stop Lamp High Engine Temperature
Low Oil Pressure Low Fuel Level Under Speed Over Speed
Low Battery Voltage High Battery Voltage Low Coolant Level Low Air Pressure
Low Hydraulic Pressure ECM Communication Failure Configurable Failure 1-3 Auxiliary Sensor 1-4
Exception Fault

Exception Fault: ocurre cuando el controlador detecta un error interno no manejado (watchdog). Se reinicia y
entra en modo Failure.

14.4.1 — Salidas en Grupo (Group Outputs)

Las salidas digitales pueden agruparse para que varias de ellas se activen bajo una misma condicion.

Cada grupo puede configurarse en tConfig para responder a advertencias (Warnings), fallas (Failures) o
condiciones de estado.

Esta funcidn es Util, por ejemplo, para accionar una alarma sonora y una luz de advertencia al mismo tiempo ante
cualquier falla, sin necesidad de asignar manualmente cada evento a cada salida.

NOMBRE RANGO DESCRIPCION

Common Warning / Common
Group #1 Function Failure / Engine Running / System Define la condicién que activara el Grupo 1.
Ready / None

Common Warning / Common
Group #2 Function Failure / Engine Running / System Define la condicidn que activara el Grupo 2.
Ready / None

Common Warning / Common
Group #3 Function Failure / Engine Running / System | Define la condicién que activard el Grupo 3.
Ready / None

Common Warning / Common
Group #4 Function Failure / Engine Running / System Define la condicidn que activara el Grupo 4.
Ready / None
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En tConfig, cada salida digital puede asignarse a uno de estos grupos.
De esta manera, se pueden definir multiples combinaciones de alertas, luces, relés o alarmas sin necesidad de
programar cada salida de forma individual.

14.4.2 — Bobina de Arrastre y Retencién (Pull and Hold Coil)

Este menu permite controlar la bobina del solenoide de arranque que utiliza doble etapa: una de arrastre (Pull) de
alta corriente, y otra de retencién (Hold) de baja corriente.

El controlador activa ambas etapas simultdneamente al iniciar el arranque, y luego desactiva la etapa de arrastre
para evitar sobrecalentamiento.

NOMBRE RANGO DESCRIPCION
Enable Enable / Disable Habilita o deshabilita el control de bobina de arrastre y retencién.
Pull Output Switched Output A—F Selecciona cual salida digital se utilizard para accionar la bobina

de arrastre.

. Selecciona cuadl salida digital se utilizara para accionar la bobina de
Hold Output Switched Output A-F

retencion.
Pull Ti 0.1~20s Define el tiempo durante el cual ambas bobinas permanecen
ull Time
in 0.1 s increments activas al inicio del arranque.
' 0.1~50s Define el tiempo total durante el cual la bobina de retencion
Hold Time . . .
in 0.1 s increments permanece energizada.
Nota:

Esta funcidn solo debe utilizarse con solenoides disefiados especificamente para operacion de pull & hold.
Conectar bobinas estandar a este modo puede generar sobrecalentamiento o fallas prematuras del solenoide.

Salida Bobina Pull

Solenoide de Combustible

\ —

Salida Combustible
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14.5 — Sensores (Sensors)

El tDrive LITE dispone de cuatro entradas de sensor que pueden conectarse a distintos tipos de sensores o
contactos, segun la funcién seleccionada para cada entrada.

De este modo, el usuario puede monitorear pardmetros del motor o del sistema, generar advertencias o fallas
automaticas, y en algunos casos, ejecutar acciones especificas como apagar o arrancar el motor.

Cada entrada se asigna a una de las siguientes funciones de sensor:
Engine Temperature

Qil Pressure

Fuel Level

Auxiliary Sensor 1

Auxiliary Sensor 2

Auxiliary Sensor 3

Auxiliary Sensor 4

Existen mas funciones de sensor que entradas fisicas disponibles, ya que las funciones Auxiliary Sensors pueden
compartir la misma entrada asignada a otra funcién principal.

Las funciones Engine Temperature, Oil Pressure y Fuel Level poseen un comportamiento predefinido orientado a
la proteccién del motor.

En cambio, las funciones Auxiliary Sensors son completamente configurables y pueden utilizarse para realizar
tareas especiales —por ejemplo, activar el arranque automatico del motor ante una temperatura baja o detenerlo
al alcanzar un nivel alto de presién o tanque—.

Cada una de las tres funciones principales (Engine Temperature, Oil Pressure y Fuel Level) puede configurarse
para operar con un contacto (switch) o con un sensor analégico (sender).
Las funciones Auxiliary Sensors, en cambio, estan disefiadas exclusivamente para sensores del tipo sender.

Nota:
Las mediciones de Engine Speed y Battery Level estan incorporadas internamente en el controlador y no
requieren asignarse a un pin fisico.

14.5.1 - Temperatura del Motor (Engine Temperature)

Esta entrada puede configurarse para monitorear la temperatura del motor mediante un sensor tipo sender o un
contacto (switch).

El valor medido se utiliza para mostrar la temperatura en pantalla y para generar advertencias o fallas cuando
supera los limites definidos.

Si se utiliza un contacto, las condiciones de advertencia o falla se activan directamente segun el estado del
interruptor.

Nota: Cuando se emplea un sensor analdgico, es importante seleccionar la tabla de sensor correspondiente o
crear una tabla personalizada en tConfig, para garantizar una lectura precisa.
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NOMBRE RANGO WYALOR ' DESCRIPCION
Disable,
Port A,
Port B Selecciona la entrada fisica a la que estd conectado el sensor.
Signal Source P C' Port A *Si se selecciona J1939, la presién de aceite se obtiene desde
ortC, la ECU del motor a través del protocolo J1939.
Port D
J1939*
Sensor Type DAT DAH* DAT DAH | Selecciona el sensor conectado a la entrada definida en Signal
VDO 250F* Source. Si se utiliza un switch, selecciona la accién que debe
(custom sender)** ocurrir cuando el contacto esta activo.
Close = Warning* Est | t4 q | trolad
_ - stos valores estan preprogramados en el controlador y no
Open = W?rnlng pueden modificarse.
Close = Failure* — DAT DAH soporta todos los sensores de temperatura
Open = Failure* Datcon tipo DAH (rango alto), como el 02022-00.
— VDO 250F soporta el sensor VDO 323-420 o equivalentes.
Los sensores DAT DAH y VDO 250F solo pueden utilizarse
si el Signal Source esta configurado en Port A o Port D. Para
usar otros puertos, deben almacenarse como una tabla
personalizada (custom sender) creada mediante tConfig.
Las tablas personalizadas creadas con tConfig reemplazaran
el texto (custom sender) por el nombre asignado durante su
creacion.
+ El contacto debe cerrarse a masa (GND).
Trim Offset -50.0 ~ +50.0 °F 0.0 °F Correccién de offset para calibrar la lectura. Aplica sélo si el
(-27.8 ~ 27.8°C) ' tipo es sender.
Setpoints > Bypass 0-90s 30s Tiempo durante el cual se ignoran warnings/failures después
Time del arranque.
) Disabled -
Setpoints > Low Warn R . . . ,
(Low Warning) 32 ~200°F Disable Temperatura que dispara Low Engine Temp. Sélo con sender.
(0 ~93.3°C)

) . Disabled - . . . .
Setpoints > High Warn 50 ~ 300 °F 200 °F Temperatura que dispara High Engine Temp (warning).
(High Warning) (10 ~ 148.9 °C) Sélo con sender.

\ . : Disabled - . . . .

Setpoints > High Fail 50 ~ 300 °F 220 °F Temperatura que dispara High Engine Temp (failure).

(High Failure)

(10 ~ 148.9 °C)

Sélo con sender.
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14.5.2 — Presion de Aceite (Oil Pressure)

Esta entrada se utiliza para monitorear la presidon de aceite del motor, y puede configurarse con un sensor tipo
sender o con un contacto (switch).

El valor medido se muestra en pantalla y permite generar advertencias o fallas segun los limites configurados.
Si se utiliza un contacto, las condiciones de advertencia o falla se activan directamente de acuerdo con el estado
del interruptor.

Nota:
Al usar un sensor analdgico, debe seleccionarse la tabla de sensor adecuada o crearse una personalizada en
tConfig para garantizar una lectura precisa.

NOMBRE RANGO VALOR  DESCRIPCION

(predeterminado)

Port A Entrada fisica donde se conecta el sensor o switch de presion
PortB de aceite.

Signal Source Port C Port B
Port D Si se selecciona J1939, la presidn de aceite se obtiene desde
11939* la ECU del motor a través del protocolo J1939.

Sensor Type DAT 100P/R240% DAT Selecciona el sensor conectado a la entrada definida en Signal

VDO 150P/R180* | 100p/R240| Source. Si se usa un switch, define la accién que debe ocurrir
(custom sender)** | (Stewart cuando el contacto est3d activo.

Close = Warning* | 279B-F)

Estos valores estan preprogramados en el controlador y no
Open = Warning*

pueden modificarse.

Close = Failure* — DAT 100P/R240 es compatible con los sensores

Open = Failure* Stewart-Warner 279B-F y Datcon 2505-00.

- VDO 150P/R180 es compatible con el sensor VDO 360-004.

Los sensores DAT 100P/R240 y VDO 150P/R180 no pueden
usarse en Port A. Para otros puertos, deben almacenarse

como tablas de sensor personalizadas creadas en tConfig.

Una tabla personalizada (custom sender) creada con tConfig
reemplaza el texto mostrado por el nombre asignado al crearla.

El contacto debe cerrarse a masa (GND).

-50.0 ~ +50.0 PSI ) ) ] .
Permite calibrar la lectura del sensor aplicando una correccién

Trim Offset (-344.7 ~ oPsl de offset. Solo aplica cuando el tipo de sensor es “sender”.
+344.7 kPa)
Setpoints > Bypass Tiempo durante el cual se ignoran las advertencias y fallas
. 0~90s 30s
Time luego del arranque del motor.
\ Disabled . .
Setpoints > Low Warn Valor en el que se genera la advertencia Low Oil Pressure.
. 0.1 ~99.0 PSI 20.0 PSI . - " "
(Low Warning) Solo aplica cuando el tipo de sensor es “sender”.

(0.7 ~ 682.6 kPa)

. . Disabled ) -
Setpoints > High Warn 0.1 ~99.0 PSI 15.0 PSI Valor en el que se genera la falla Low Oil Pressure. Solo aplica

High Warni cuando el tipo de sensor es “sender”.
(High Warning) (0.7 ~ 682.6 kPa) P

Nota: Todos los valores de presion se expresan en PSI.
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14.5.3 — Nivel de Combustible

Esta entrada puede configurarse para monitorear el nivel de combustible mediante un sensor tipo sender o un
contacto (switch).

El valor medido se utiliza para mostrar el nivel en pantalla (en porcentaje) y para generar advertencias o fallas
cuando el nivel de combustible cae por debajo o supera los limites definidos.

Si se utiliza un contacto, las condiciones de advertencia o falla se activan directamente segun el estado del
interruptor.

Nota: Cuando se emplea un sensor analdgico, es importante seleccionar la tabla de sensor correspondiente o
crear una tabla personalizada en tConfig, para garantizar una lectura precisa.

AJUSTE RANGO VALOR  DESCRIPCION

(predeterminado)

Disable
Port A Selecciond el tod trada dond ta tado el
. . elecciona el puerto de entrada donde esta conectado e
Signal Source Port B Disable switch o el sender de nivel de combustible.
Port C
Port D
Sensor Type DAT R/33-240 Close = Selecciona el sender conectado a la entrada definida en
VDO R/0-180 Failure Signal Source.
(custom sender) Si se utiliza un switch, defini la accién que debe ocurrir cuando

el contacto esté activo.

Open = Warning Estos valore§ fastan preprogramados en el controlador y no
pueden modificarse.

Close = Failure — DAT R/33-240 es compatible con sensores de nivel Datcon

Open = Failure en el rango de 33 Q a 180 Q.

Close = Warning+ - VDO R/0-180 es compatible con sensores de nivel VDO en

elrangode 0 Q a 180 Q.

Los sensores DAT R/33-240 y VDO R/0-180 no pueden

utilizarse en Port A.

Para emplearlos en Port A, deben cargarse como tablas de

sensor personalizadas creadas en tConfig.

Una tabla personalizada (custom sender) creada con tConfig

reemplaza el texto mostrado por el nombre asignado al crearla.

El contacto debe cerrarse a masa (GND).

Close = Warning

Open = Warning+
Close = Failure+
Open = Failure+

Trim Offset -50.0 ~ 50.0 % 0.0 % Ajuste de calibracién (9ffse_t) para corregir errores de, Ie_ctura
del sensor. Solo se aplica si el tipo de sensor es analdgico.

Setpoints > 0~90s 30s Tiempo de bypass para advertencias y fallas después del

Bypass Time arranque del motor.

Setpoints > Disabled / 25 % Nivel al cual se activa la advertencia Low Fuel Level Warning.

Low Warning 1~90% Solo aplica con sensor analdgico y en Run Mode.

Setpoints > Disabled / 5 o Nivel al cual se activa la falla Low Fuel Level Failure.

Low Failure 1~90% ? Solo aplica con sensor analdgico y en Run Mode.

Setpoints > High Disabled / Disabled Nivel al cual se activa la advertencia High Fuel Level Warning.

Warning 1~125% Este monitoreo aplica globalmente (incluye Off y Auto Mode).
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Esta entrada se utiliza para monitorear la velocidad del motor mediante una sefal proveniente de un sensor de
frecuencia (pick-up magnético o sensor de velocidad) o, alternativamente, desde la ECU a través del bus CAN

J1939.

El valor medido se muestra en pantalla como RPM y se utiliza para generar advertencias o fallas cuando la
velocidad del motor supera o cae por debajo de los valores configurados.
En aplicaciones donde no se dispone de sefal J1939, puede emplearse un pick-up conectado directamente al

controlador.

Nota: Cuando se utiliza una sefial analdgica, es importante seleccionar el tipo de entrada correcto y configurar
adecuadamente los pardmetros de pulsos por revolucidén para garantizar una lectura precisa.

Idle RPM

1 RPM

AJUSTE RANGO VALOR DESCRIPCION
Fuente de senal de velocidad del motor. J1939: |a
velocidad se obtiene desde la ECU por comunicacién
CAN.
J1939 Bus/ L Mag Pickup: puede usarse un pick-up magnético, salida
Signal Source Mag Pickup de alternador o senal del distribuidor (requiere J6 pines 7
y 8). Si se usa distribuidor, puede requerir un filtro.
(Referencia externa eliminada).
Speed Settings > 509 ~ 4000 RPM Velocidad a la que el motor funciong bajo condiciones
Rated RPM en incrementos 1800 RPM normales. Los puntos de advertencia y falla se calculan a
ate de 1 RPM partir de este valor.
Speed Settings > 300 ~ 2000 RPM
P 9 en incrementos de | 900 RPM Velocidad del motor en régimen de ralenti (Idle).

Speed Settings >

110 (solo aplica
cuando Signal

Numero de dientes en el volante motor. Si se desconoce,
puede calcularse con la férmula:

Min Speed

1RPM

Tooth C 1~600 Source esta Tooth-Count = (Frecuencia [Hz] x 60) / Velocidad [RPM]
ooth Count configurado Medir la frecuencia AC del pick-up magnético con un
en Mag Pickup) multimetro y conocer la velocidad real.
Setpoints > Low W, i j
etpoints > Low a.rn 20 ~ 99 % 90 % Valor'de lectura en el que ocurre una advertencia por baja
(Under Speed Warning) velocidad.
Setpoints > Low Fail Valor de lectura en el que ocurre una falla por baja
20 ~ 99 % 85 % .
(Under Speed Failure) ° ? velocidad.
Setpoints > High W. i
etpoints ig \ arn 101 ~ 150 % 110 % Valor de Ie(.:tura en el que ocurre una advertencia por
(Over Speed Warning) sobrevelocidad.
Setpoints > High Fail i i i
etpoints |g. al 101 ~ 150 % 115 % Se genera una falla de sobrevelocidad si la velocidad
(Over Speed Failure) supera este umbral durante 4 segundos.
RPM Control > 500 ~ 4000 RPM Ajuste del panel frontal para el control de velocidad
en incrementos de | 600 RPM minima. (Ver seccién de control de velocidad desde

panel frontal.)
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RPM Control > 500 ~ 4000 RPM i i
e en incrementos de | 2000 RPM ,r‘;gz;trislel panel frontal para el control de velocidad
P 1 RPM '
0 ~ 600 RPM
RPM Control > . . . . .
. en incrementos 30 RPM Ajuste de compensacion (bias) de la velocidad de control.
Speed Bias
de 1 RPM
Disabled /
RPM Control > 10 ~ 300 RPM Control de variacién de velocidad por segundo (TSC1).
. 200 RPM . P
TSC1 RPM/s en incrementos de Solo aplica a motores electrénicos J1939.
10 RPM
Blank /
RPM Display Aux Sensor 1/ ---- Parametro que se muestra al ajustar la velocidad.
Aux Sensor 2
RPM Switch > 500 ~ 4000 RPM Valor de Rated RPM q ecci | ocidad
Secondary (Secondary | enincrementos de | 1500 RPM alorder ate cuando se selecciona la velocida
secundaria.
RPM) 1 RPM
. . 500 ~ 4000 RPM
RPM Switch > Primary . Valor de Rated RPM cuando se selecciona la velocidad
. en incrementos de 1800 RPM . .
(Primary RPM 1 RPM primaria.

Nota: Cuando se utiliza J1939 como fuente de senal, no se requieren conexiones a los terminales de entrada de
velocidad.

PRECAUCION

La velocidad se monitorea al inicio del arranque. Si se detecta una velocidad superior al valor de desconexion de
A arranque, se omiten las etapas de Cranking e Idle.

La velocidad no se supervisa durante el Delay to Start o Preheat, para evitar lecturas erroneas debidas al ruido
eléctrico generado por la activacidn de salidas como el Fuel Output.

14.5.4.1 — Control de Velocidad desde Panel Frontal

El operador puede ajustar la velocidad del motor utilizando el panel frontal del controlador.
Esta seccidn describe los métodos disponibles para implementar el control de velocidad, los parametros que
deben configurarse y las instrucciones necesarias para realizar el ajuste.
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Métodos de Control de Velocidad
CONFIGURACION DESCRIPCION
Control de Velocidad El controlador puede instruir a la ECU de un motor electrdnico para ajustar su velocidad

por Panel (usando J1939 TSC1) transmitiendo el comando TSC1. (Referencia al manual J1939 eliminada.)

El controlador puede indicar a la ECU del motor electrénico que ajuste su velocidad
mediante las salidas conmutadas del controlador, configuradas como RPM Increment y
RPM Decrement, que se conectan a las entradas digitales de la ECU.

Cuando se cambia la velocidad, la salida conmutada correspondiente se activa durante
1 segundo por cada pulsacién de aumento o disminucidn.

Control de Velocidad por Panel
(usando Salidas Conmutadas)

El sensor auxiliar 4 (Aux 4) se utiliza para determinar el punto de consigna de velocidad.
La velocidad se ajusta mediante el comando TSC1 J1939. (Referencia al manual
J1939 eliminada.)

Control de Velocidad mediante
Aux 4

ADVERTENCIA

A Las salidas conmutadas presentan una tension flotante de aproximadamente 8 V cuando estan desactivadas.
Si se utilizan para |dgica digital, debe colocarse una resistencia pull-down de 2.2 kQ / 1 W desde la salida a masa
(GND) para asegurar un nivel légico bajo cuando la salida esté en OFF.

Configuraciones del Control de Velocidad por Salidas Conmutadas

AJUSTE MENU PRINCIPAL RANGO PREDET. DESCRIPCION
Speed Control RapidCore Habilita o deshabilita el control de velocidad
Enable (tConfig solo). Enable / Disable | Disable desde el panel frontal. (Solo programable
Menu Engine Speed desde tConfig.)
Blank Parametro que se muestra al ajustar la
. Sensors > Engine velocidad desde el panel frontal. Permite
RPM Display Speed /AuxSensor 1/ | ---- brindar retroalimentacién al operador cuando
Aux Sensor 2 la velocidad del motor afecta otra variable.
- . - Define el método por el cual se determinan
tConfi Speed B M
Limit Method M onl g e Speed er::j N:as /RPG g%ied las velocidades minima y maxima que el
enu Engine spee - Max operador puede ajustar.
0 ~ 600 RPM Define el rango de variacién permitido
Speed Bias Sensors > Engine en incrementos |30 RPM alrededor de a Rated RPM.
P Speed > RPM Control Ejemplo: con Rated RPM = 1800 y Speed
de 1 RPM Bias = 150, el rango serd 1650-1950 RPM.
500 ~ 4000 RPM Velocidad minima que puede fijarse con el
Min Speed — (en incrementos | 600 RPM control de velocidad. Solo vélida cuando el
de 1 RPM) método de limite es el correspondiente.
500 ~ 4000 RPM 2000 Velocidad méxima que puede fijarse con el
Max Speed — (en incrementos RPM control de velocidad. Solo vélida cuando el
de 1 RPM) método de limite es el correspondiente.
Disable / 10 ~
TSC1 RPM/s Sensors > Engine 300 RPM/s (en | 200 Ignorar este ajuste. (Referencia J1939
Speed > RPM Control incrementos de RPM/s eliminada.)
10 RPM/s)

tDriveLITE_TD-LITE_UserManual_Espaiiol V1 D2



(O]
techcontrol

Instrucciones de Uso del Control de Velocidad

Cuando el controlador esta en funcionamiento y ejecuta otras tareas, alterna las pantallas de parametros
normalmente.

Al visualizar la pagina de Control de Velocidad, se muestra la velocidad del motor junto con la instruccién:

HANUAL RUN. .. MANUAL RUN...
Engine speed Engine speed
1800.0 RFM 1800.0 RPM

Hold AUTO + »/a
to AdjUust RPM

Pantalla de control de velocidad Pantalla de Ajuste de Velocidad

«Mantener presionado AUTO + Y/A para ajustar RPM»

e Mantener presionado el botén AUTO mostrara la pantalla de ajuste.

e Sjestd configurado un pardmetro de visualizacién adicional (Display Adjust Parameter), éste se mostrara
debajo de la lectura de velocidad.

e Mientras se mantiene presionado AUTO, presionar las flechas arriba o abajo ajustara las RPM.

e Elvalor de velocidad del motor se actualizara en la pantalla conforme el motor modifique su velocidad real
para alcanzar el nuevo valor.

g PRECAUCION
Cuando se utilizan salidas conmutadas para el control de velocidad, el valor Set RPM mostrara “---“, en lugar de la
velocidad establecida.

14.5.5 — Bateria

Esta funcién permite monitorear el voltaje de la bateria del sistema, ya sea para generar advertencias o fallas
ante condiciones de baja o alta tensidn, o para iniciar automaticamente el motor cuando el nivel de carga es
insuficiente, con el fin de recargar la bateria.

El controlador tDrive LITE utiliza esta medicidn tanto para la supervision continua como para activar el modo de
recarga automatica si la funcion esta habilitada.

Los valores configurables permiten ajustar los umbrales de advertencia, los niveles de disparo y la duracién del
ciclo de carga segun las necesidades de la aplicacion.
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AJUSTE RANGO PREDET. DESCRIPCION
Battery Recharge _ . Habilita o deshabilita la fEJ’ncién de ar/ranque .automético
Enabl Disable / Enable Disable del motor cuando la tensién de bateria es baja, para
nable permitir su recarga.
Recharge Setup > i i
g up 6.0 — 30.0 V 10.4 V Nivel de voltaje al cua! el controlador arranca el motor
Level para recargar la bateria.
Recharge Setup > . . Tiempo previo a mostrar una advertencia antes de iniciar
1-30 min 5 min
Pre-Alarm el arranque del motor.
Rech Setup > i 4 i
ec ajrge etup 10 — 900 min 90 min Tiempo durante el cuall el motor permanecera encendido
Duration para recargar la bateria.
Setpoints > Low Disabled / 6.0 — . . .,
. 113V Lectura en la que ocurre una advertencia por baja tensién.
Warning 240V
Disabled / 6.0 -
Setpoints > Low Failure 240V Disabled Lectura en la que ocurre una falla por baja tensién.
Setpoints > High Disabled / 12.0 -
P . g Disabled Lectura en la que ocurre una advertencia por alta tension.
Warning 320V
Setpoints > High Disabled / 12.0 - . .,
. Disabled Lectura en la que ocurre una falla por alta tension.
Failure 320V
La pantalla muestra un mensaje “Low Voltage During
LowBat InCrank 6.0-24.0V 80V Cranking” si la tensidn cae por debajo de este nivel
durante el arranque.

PRECAUCION
Cuando el motor estd en marcha, el voltaje de bateria medido equivale al voltaje de carga del alternador.
La tensidn real de la bateria en circuito abierto puede ser inferior a la mostrada en pantalla.

Recharge
Required?

Monitor Voltage

Start Pre-Alarm Start Engine for
. . Shutdown
Timer Recharge Time
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Los sensores auxiliares se utilizan para soportar sensores personalizados y ejecutar acciones en funcion de sus

valores.

El controlador tDrive LITE dispone de cuatro sensores auxiliares.

Nota: Existe un quinto sensor — Transducer Sensor (Aux 5) — que funciona de forma similar y se configura desde

el menu Aplicacion > Transducer (o Sensores > Auxiliary Sensor 5 en tConfig).

PRECAUCION
ﬂ Debe utilizarse el software tConfig para programar una tabla de sensor personalizada en el controlador para cada

sensor auxiliar que se emplee. De lo contrario, aparecera en pantalla el mensaje “Undefined Sensor”.
Una vez programada la tabla de sensor, todos los demds parametros pueden ajustarse desde el panel frontal del
controlador.

AJUSTE RANGO PREDET. DESCRIPCION
Disable / Port A / Fuente desde la cual el controlador obtiene la sefial del
Signal Source Port B/ Port C / Disable sensor{au>_<|llar. Cualquier puerto puede usarse, incluso si
ya esta asignado a otro sensor; esto se denomina
Port D sobrecarga del puerto.
La curva de resistencia o valor del sensor debe
Custom sender programarse desde tConfig, aun si se sobrecarga un
o tConfi — Undefined puerto. Esto le indica al controlador cémo interpretar la
(solo tConfig) sefal. No se permite configuracion desde el panel frontal
hasta que la curva sea cargada.
Display Enable / Disable . Determina si el vanr,deI sensor se muestra en pantalla
cuando el motor estd en marcha.
Define en qué condiciones de operacidn se supervisa el
Disable sensor auxiliar. Se pueden seleccionar multiples modos.
No aplica para “Start on Low/High”, en los cuales el mod
Global - )
. activo siempre es Auto.
Off Mode (Not in Auto) « Disable - no se activa
. Auto Mode e Global - activo en todo momento
Active Mode . -
Running ¢ Off Mode -solo en modo Off
Cranking e Auto Mode - solo en Auto
After Cranking . Runm!'\g - tras recibir orden de arranque
e Cranking - durante arranque
Cooldown

e After Cranking - desde inicio hasta parada
e Cooldown - durante enfriamiento

Func. Select

Fault Monitor
Output on Low
Output on High
Start on Low
Start on High

Determina cdmo responde el controlador a las lecturas
del sensor auxiliar.

—x on Low: activa la salida o arranca el motor cuando la
senal cae por debajo del Start Level.

—x on High: lo hace cuando la sefial supera el Start Level.

Trim Offset

-50.0 ~ +50.0
(unidades segun
sensor)(°F, PSI, %, V, A)

Permite calibrar el sensor corrigiendo desvios mediante
un ajuste de offset.

Mode Settings >
Bypass Time

0 ~ 90 s (en pasos de
1ls)

Tiempo durante el cual se ignora la entrada del sensor al
ingresar al modo activo. Se reestablece solo tras un reset
o encendido.
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Mode Settings >
Run Time

Disable / 1 ~ 6000 min
(en pasos de 1 min)*

(Solo aplica si Func. Select # Fault Monitor) Tiempo que
permanece activa la salida o el motor antes de apagarse.
Si estd deshabilitado, la accién se mantiene hasta
alcanzarse el Stop Level (o reset/fapagado). * 1-600 min
en firmware < v1.78.

Mode Settings >
Start Level

Mode Settings >
Stop Level

Setpoints > Low
Warning / Failure

Setpoints > High
Warning / Failure

Disable

Temperature: 32 ~
999 °F

Pressure: 1 ~ 6000 PSI
Level: 1 ~ 99 %
Voltage: 0.1 ~99.9V
Current: 1 ~ 999 A

(Solo si Func. Select # Fault Monitor) Nivel al que se
activa la salida auxiliar o arranca el motor. Si estd en
Disable, la funcién del sensor queda inactiva (salvo Faul
Monitor).

(Solo si Func. Select # Fault Monitor) Nivel al que la salida
se apaga o el motor se detiene. Si estd en Disable, la
condicidn de inicio/salida se mantiene hasta que expire
Run Time (o reset/apagado).

(Solo si Func. Select = Fault Monitor) Lectura en la que
ocurre la advertencia o falla por valor bajo.

(Solo si Func. Select = Fault Monitor) Lectura en la que
ocurre la advertencia o falla por valor alto.

Timers > Trigger
Delays

Aux 1-4:1~45s
(en pasos de 1 s)

Retardo durante el cual se ignora la entrada antes de
generar advertencias/fallas (solo en Fault Monitor).

Resolucién de comparacidn de sensores:

TIPO DE SENSOR  RESOLUCION DE COMPARACION
Temperatura 1°F

Presion 1 PSI

Nivel 1%

Voltaje 0.1V

Corriente 1A

Ejemplo: si el Aux 1 usa una curva de temperatura configurada como Output on Low con Start Level = 130 °F, la
salida no se activa hasta que la temperatura baja a 129 °F, debido a la resolucion de 1 °F.
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FUNCION

START LEVEL

RUN TIME STOP LEVEL

DESCRIPCION

Start on Low

Establecer el valor

al que el sensor
debe caer por
debajo para arrancar.

Deshabilitado

Deshabilitado

El controlador arranca cuando el sensor
cae por debajo de un cierto valor.
Funciona indefinidamente.!

Output on Low

Establecer el valor al
que el sensor debe
caer por debajo para
activar la salida.

Deshabilitado

Deshabilitado

Enciende una salida cuando el sensor cae
por debajo de un cierto valor. Mantiene la
salida encendida indefinidamente.2

Start on High

Establecer el valor al
que el sensor debe
superar para arrancar.

Deshabilitado

Deshabilitado

El controlador arranca cuando el sensor
supera un cierto valor. Funciona
indefinidamente.!

Output on High

Establecer el valor al
que el sensor debe
superar para activar
la salida.

Deshabilitado

Deshabilitado

Enciende una salida cuando el sensor
supera un cierto valor. Mantiene la salida
encendida indefinidamente.?

Start on Low
(Fixed Duration)

Establecer el valor al
que el sensor debe
caer por debajo para
arrancar.

Establecer la
duracién
deseada de
funcionamiento.

Deshabilitado

El controlador arranca cuando el sensor
cae por debajo de un cierto valor.
Funciona durante un tiempo fijo y luego
se detiene.

Output on Low
(Fixed Duration)

Establecer el valor al
que el sensor debe
caer por debajo para
activar la salida.

Establecer la
duracion
deseada para
mantener la

salida encendida.

Deshabilitado

Enciende una salida cuando el sensor cae
por debajo de un cierto valor. La mantiene
activa por un tiempo fijo y luego la apaga.

Start on High
(Fixed Duration)

Establecer el valor al
que el sensor debe
superar para arrancar.

Establecer la
duracién
deseada de
funcionamiento.

Deshabilitado

El controlador arranca cuando el sensor
supera un cierto valor. Funciona durante
un tiempo fijo y luego se detiene.

Output on High
(Fixed Duration)

Establecer el valor al
que el sensor debe
superar para activar la
salida.

Establecer la
duracion
deseada para
mantener la

salida encendida.

Deshabilitado

Enciende una salida cuando el sensor
supera un cierto valor. La mantiene activa
por un tiempo fijo y luego la apaga.

Start on Low
(Start/Stop
Levels)

Establecer el valor al
que el sensor debe
caer por debajo para
arrancar.

Deshabilitado

Establecer el
valor al que el
sensor debe
subir por
encima para
detener el
controlador.

El controlador arranca cuando el sensor
cae por debajo de un cierto valor y se
detiene cuando el sensor sube por encima
de otro valor.
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Output on Low
Start/Stop
Levels)

Establecer el valor al
que el sensor debe
caer por debajo para
activar la salida.

Deshabilitado

Establecer el
valor al que el
sensor debe
subir por
encima para

apagar la salida.

Enciende una salida cuando el sensor cae
por debajo de un cierto valor y la apaga
cuando el sensor sube por encima del
valor configurado.

Start on High
(Start/Stop
Levels)

Establecer el valor al
que el sensor debe
subir por encima para
arrancar.

Deshabilitado

Establecer el
valor al que el
sensor debe
caer por debajo
para detener el
controlador.

El controlador arranca cuando el sensor
supera un cierto valor y se detiene cuando
el sensor cae por debajo del valor
configurado.

Output on High
(Start/Stop
Levels)

Establecer el valor al
que el sensor debe
subir por encima para
activar la salida.

Deshabilitado

Establecer el
valor al que el
sensor debe
caer por debajo
para apagar la
salida.

Enciende una salida cuando el sensor
supera un cierto valor y la apaga cuando
el sensor cae por debajo del valor
configurado.

Start on Low
(Timeout)

Establecer el valor al
que el sensor debe
caer por debajo para
arrancar.

Establecer la
duracion
maxima de
funcionamiento
deseada
(timeout).

Establecer el
valor al que el
sensor debe
subir por
encima para
detener el
controlador.

El controlador arranca cuando el sensor
cae por debajo de un cierto valor. Se
detiene cuando el sensor sube por encima
del valor configurado o cuando expira el
tiempo maximo.

Output on Low
(Timeout)

Establecer el valor al
que el sensor debe
caer por debajo para
activar la salida.

Establecer la
duracién maxima
deseada para
mantener la
salida activa
(timeout).

Establecer el
valor al que el
sensor debe
subir por
encima para

apagar la salida.

Enciende una salida cuando el sensor cae
por debajo de un cierto valor. La apaga
cuando el sensor sube por encima del
valor configurado o cuando expira el
tiempo maximo.

Start on High
(Timeout)

Establecer el valor al
que el sensor debe
subir por encima para
arrancar.

Establecer la
duracion maxima
defuncionamiento
deseada
(timeout).

Establecer el
valor al que el
sensor debe
caer por debajo
para detener el
controlador.

El controlador arranca cuando el sensor
supera un cierto valor. Se detiene cuando
el sensor cae por debajo del valor
configurado o cuando expira el tiempo
maximo.

Output on High
(Timeout)

Establecer el valor al
que el sensor debe
subir por encima para
activar la salida.

Establecer la
duracién maxima
deseada para
mantener la
salida activa
(timeout).

Establecer el
valor al que el
sensor debe
caer por debajo
para apagar la
salida.

Enciende una salida cuando el sensor
supera un cierto valor. La apaga cuando
el sensor cae por debajo del valor
configurado o cuando expira el tiempo
maximo.
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Genera advertencias y/o fallas basadas en

Fault Monitor N/A N/A N/A
los valores del sensor.

Fault Monitor

(Deshabilita No realiza ninguna accién basada en el
N/A N/A N/A valor del sensor; solo muestra el valor al
todas las usuario.
alarmas)
Notas:

1 El usuario debe detener manualmente el controlador presionando el boton OFF.
2 El controlador debe apagarse o reiniciarse para detener la salida, ya sea mediante:

e Apagar la unidad, o

e Realizar un reinicio pasando de Run Mode a Auto/Off Mode, o modificando una configuracién y saliendo del
menu.

14.5.6.1 - Fault Monitor Example

En este ejemplo, un sensor monitorea la temperatura del bloque del motor.
Si la temperatura supera los 275 °F, se muestra un mensaje de advertencia.
Si la temperatura supera los 350 °F, el motor se apaga y se muestra un mensaje de falla.

Configuraciones relevantes

AJUSTE VALOR

Signal Source Igual que Engine Temperature

Display Disable (si se habilita, el controlador mostrard Engine Temperature dos veces)
Sensor Type Igual que Engine Temperature

Sensor Table Name Engine Temp

Active Range Runnig

Mode Select Fault Monitor

Setpoints > Low Warning Disabled

Setpoints > Low Failure Disabled

Setpoints > High Warning 275°F

Setpoints > High Failure 350 °F
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Descripcién funcional:

El siguiente grafico muestra la relacidn entre la temperatura del motor y el tiempo.

Aproximadamente a los 13 minutos de funcionamiento, la temperatura supera el umbral de advertencia de 275
°F, activando la pantalla de advertencia.

El motor continta funcionando porgque aun no ha alcanzado el umbral de falla de 350 °F.

A los 20 minutos de funcionamiento, la temperatura desciende por debajo del umbral de advertencia y el
mensaje desaparece.

Nivel de Falla

350

3001 Nivel de |Alarma

250+

200
Temperatura

(Fahrenheit)

1501

100+

50

0 5 10 15 20 25 30

Tiempo (Minutos)

14.5.6.2 — Start on Low Example

En este ejemplo, un sensor monitorea el voltaje de un banco de baterias externo.
Si el voltaje cae por debajo de 10.5 V, el motor arranca y funciona durante 40 minutos para recargar la bateria.

Configuraciones relevantes

AJUSTE VALOR

Signal Source Sensor Port X

Display Enable

Sensor Type Custom

Sensor Table Name Battery Bank

Active Range N/A (estos rangos son fijos para Start on Low / High)
Mode Select Start on Low

Mode Settings > Active Time | 40 min

Mode Settings > Start Level | 10.5V

Mode Settings > Stop Level! | Disabled
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1 El pardmetro Stop Level debe deshabilitarse cuando el motor esta en funcionamiento, ya que el voltaje de
bateria serd igual al voltaje de carga del alternador.

Descripcién funcional:

El siguiente grafico muestra la relacidn entre el banco de baterias y el tiempo.

Aproximadamente a los 80 minutos, el voltaje cae por debajo del umbral de arranque de 10.5 V, haciendo que el
motor arranque.

El motor permanece en marcha durante los 40 minutos de tiempo activo, sin importar la lectura de voltaje, y
luego se apaga automaticamente.

20

15

Nivel de Bateria
(Voltaje) Nivel de Partida

Motor en Marcha

0] 20 40 60 80 100 120 140

Tiempo (Minutos)

14.5.6.3 — Output on High Example

En este ejemplo, un sensor estd monitoreando la temperatura del motor.
Si la temperatura se eleva por encima de 325 °F, se enciende un ventilador para enfriar el motor.
Una vez que la temperatura desciende por debajo de 200 °F, el ventilador se apaga.
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Configuraciones relevantes (Sensor Aukxiliar)

AJUSTE VALOR

Signal Source Igual que Engine Temperature

Display Disable (si se habilita, el controlador mostrara Engine Temperature dos veces)
Sensor Type Igual que Engine Temperature

Sensor Table Name Engine Temp

Active Range Global

Mode Select Output on High

Mode Settings > Active Time?| Disabled

Mode Settings > Start Level | 325 °F

Mode Settings > Stop Level | 200 °F

1 El tiempo activo esta deshabilitado porque el ventilador debe permanecer encendido indefinidamente o hasta
que se alcance la temperatura de 200 °F.

Configuraciones relevantes (Sensor Auxiliar)

AJUSTE VALOR

Switched Output X Auxiliary Sensor X (elegir segun el sensor auxiliar que se esté utilizando)

Descripcion funcional:

El siguiente grafico muestra la relacidn entre la temperatura del motor y el tiempo.

Aproximadamente a los 10 minutos de funcionamiento, la temperatura supera el umbral de 325 °F y el ventilador
se enciende.

El ventilador continda funcionando mientras la temperatura desciende y, cuando cae por debajo de 200 °F, se
apaga.

3507 Nivel de [Falla

300+

250+

Nivel dejAtarma
200
Temperatura

(Fahrenheit)

150 Ventilador Prendidz

—

100

50

0
0 5 10 15 20 25 30

Tiempo (Minutos)
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14.5.7 — Tablas de Sensor Personalizadas

Las tablas de sensor personalizadas se crean utilizando el software tConfig cuando se emplea un sensor que no

estda soportado por el fabricante.
El software tConfig tiene la capacidad de crear estas tablas personalizadas, lo que permite al controlador leer

correctamente los datos del sensor.

n PRECAUCION
Las tablas de sensor personalizadas solo pueden crearse utilizando el software tConfig.

Configuraciones relevantes (Sensor Auxiliar)

PARAMETRO DESCRIPCION

Name La etiqueta que se mostrard en el controlador (por ejemplo, Engine Temp, Oil Pressure, etc.).

Selecciona resistencia, voltaje o corriente, segun el tipo de sensor. Utiliza la seccién de
Input Type descripcidn de terminales para determinar si tu sensor es compatible con un puerto de

sensor.

Selecciona temperatura, presion, voltaje, corriente o porcentaje, de acuerdo con el sensor.

Unit Type . . . L
Esto define la unidad de medida que se mostrara en el panel frontal (°F, PSI, V, A, %).

El siguiente ejemplo describe los pasos para crear una tabla de sensor personalizada:

Navega hasta la entrada de sensor que va a utilizar la tabla personalizada.

Selecciona un Name, Input Type y Unit Type para el controlador (segun las definiciones de la tabla anterior).
Marca la casilla junto a Build Table (Paso 1 en la imagen siguiente).

En el menu desplegable Sender, selecciona Custom (Paso 2 en la imagen siguiente).

Hacé clic en el botdn Edit junto al menud desplegable (Paso 3 en la imagen siguiente).

Ingresa los valores del sensor. Una vez ingresados, hacé clic en Apply, y luego en OK.

Ok WN R

A

Appty W Canced
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14.6 — Temporizadores

El controlador posee un reloj interno que se utiliza no solo para mantener la hora, sino también para asegurar que

@

techcontrol

los eventos programados ocurran en los momentos correctos.
Las siguientes secciones se utilizan para configurar los ajustes asociados con las funciones de temporizacion.

PRECAUCION

A

El controlador tiene una bateria de respaldo interna que mantiene la hora incluso cuando no se suministra energia
principal a la unidad. Esta bateria posee una vida Util sin alimentacidn (sin energia principal) de aproximadamente
cinco anos.

14.6.1 — Ldgica del Motor (Engine Logic)

Los siguientes ajustes determinan como el controlador arranca y detiene el motor.
Permiten agregar retardos y temporizadores a las secuencias.

La mayoria de los ajustes tienen una salida conmutada asociada, la cual debe configurarse dentro del menu de
Salidas Conmutadas (Switched Outputs).

A

PRECAUCION

Configurar el valor de un temporizador en 0 segundos deshabilita ese temporizador.
Por ejemplo, si Delay to Start estd configurado en 0 s, el controlador no aplicard ningtin retardo al iniciar el motor.

Temporizadores > Légica del Motor

NOMBRE RANGO PREDET. DESCRIPCION
Delay to Start 0~90s 0s Tle_m_po de retardo antes de iniciar el arranque del motor tras
recibir una orden de arranque.
DTS Manual Run . ) . ., )
(Delay to Start on Disable Delay / Enable Define si el retardo Delay to Start también se aplica cuando se
Manual Run) Enable Delay Delay usa el botdn RUN del panel para arrancar el motor.
Preheat Timer / Preheat
Preheat Mode Switched Input / . Método utilizado para controlar la salida Glowplug.
11939 Timer
0-1209s Ti la salida Glowpl i del
Preheat Time (0~90sen 0s iempo que la salida Glowplug permanece activa antes de
firmware <v1.33) arranque.
Crank Time 3-30s 10's Tlempo maximo que la salida _Crank permanece activa durante
un intento de arranque; se detiene al lograrse el arranque.
Midheat Time 0-~90s 0s Mantiene la salida Glowplug activa durante el cranking (no
durante Crank Rest).
Crank Rest Time 1~90s 15s Retardo entre intentos de arranque consecutivos.
Crank Attempts 1~20 3 Cantidad maxima de intentos de arranque antes de generar la
falla Overcrank.
Fuel In Rest (Fuel i i i i
uel In Rest (Fue Fuel ON / Fuel OFF | Fuel ON Determina si la salida Fuel permanece activa durante el
Crank Rest) Crank Rest.
RPM Disconnect 100 ~ 2000 RPM 650 RPM Velocidad a la que el controlador reconoce que el motor

arrancd y desactiva la salida Crank.
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Tiempo que la salida Glowplug permanece encendida después

Postheat Time 0~90s Os .
del arranque exitoso.

False Restart (Restart

on False Start)
Activa la deteccién de falso arranque (False Restart).

False Check (False
Restart Detect Time)

. 0~600s (en Retardo tras un arranque exitoso antes de habilitar la salida
Warmup Time Os
pasos de 5 s) Warmup.
Cooldown / Define la funcién del botén OFF del I do el
OFF Button Function Shutdown / Force Shutdown c ,ne a funcion del boton el panel cuando el motor
esta en marcha
Cooldown
0 ~ 6000 i jami
Cooldown Time s (en 0s Tiempo qe enfriamiento tras una orden de parada (permanece
pasos de 5 s) en ralenti antes de apagarse).
ETS On Duration Duracidn dg la salida Energize to Stop ,(ETS) al finalizar el
E . S 0~30s Os apagado; si detecta >600 RPM en los ultimos 2 s, genera
(Energize to Stop) Failed to Stop.
Warm-up Idle
Idle Settings
9 Ver seccidn ldle Settings para detalles de configuracién.
Cooldown Idle
Auto Idle Link

14.6.1.1 — Preheat Mode

El modo de precalentamiento (Preheat Mode) determina la fuente de control que se utilizara para activar la salida
Glowplug. Esta funcién se emplea generalmente en motores diésel para calentar el motor antes del arranque.

Modos disponibles
MODO DESCRIPCION

Utiliza el temporizador de precalentamiento configurado en el parametro Preheat Time.
La salida Glowplug se activa durante ese periodo antes de iniciar el arranque.

Preheat Timer

La salida Glowplug se activa unicamente cuando la entrada de precalentamiento
Switched Input (asignada a un Switched Input) esta activa. Permite al operador o sistema externo
controlar manualmente el precalentamiento.

En este modo, la salida Glowplug se activa en funcién de la informacidn recibida desde la
J1939 ECU del motor a través del bus CAN J1939. La ECU gestiona automaticamente el tiempo
y la duracidn del precalentamiento.

Nota:

e Cuando el Preheat Mode estd configurado en Preheat Timer, los ajustes de tiempo deben definirse en
Preheat Time dentro del menu Timers > Engine Logic.

e Siel modo estad en Switched Input, la entrada de control debe configurarse correctamente en el menu

Switched Inputs.
e En motores electrdnicos, es recomendable utilizar el modo J1939 si la ECU gestiona el proceso de

precalentamiento.
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14.6.1.2 — False Restart

La funcidon False Restart se utiliza para monitorear y recuperar intentos de arranque fallidos, en los cuales |a
velocidad del motor superd el punto de desconexidn del arranque (crank disconnect) y el controlador ya estaba en
modo Run. Por ejemplo, puede ocurrir que el motor se haya detenido poco después de arrancar.

Ajustes de False Restart (dentro del menu Timers > Engine Logic)

NOMBRE RANGO PREDET.  DESCRIPCION
False Restart Determina si el controlador monitoreara los falsos
(Restart on False Enable / Disable Disable arranques y ejecutgra un nu,evo intento de arranque.
El controlador solo intentara volver a arrancar el motor la
Start) cantidad de veces definida en Crank Attempts.
Tiempo posterior a un arranque exitoso durante el cual se
monitorea si ocurre un falso arranque. Un falso arranque
False Check (False 5~ 30 s (en pasos de se define como una caida de la velocidad por debajo de
Restart Detect 1 8s 250 RPM durante 2 segundos. Si este tiempo expira y el
Time) s) motor se detiene, el controlador no intentard un nuevo
arranque. Este tiempo comienza a contarse desde el
momento en que se logra un arranque exitoso.
Consejo

Puede demorar hasta 2 segundos en activarse la deteccion de False Restart.
Ademas, lleva un tiempo adicional que la velocidad del motor caiga por debajo de 250 RPM.
Ambos tiempos deben tenerse en cuenta y sumarse al valor configurado en False Check.

Por ejemplo:

Cuando la senal de velocidad se desconecta, tarda aproximadamente 2.5 segundos en registrar 0 RPM,
considerando una entrada magnética de 3200 Hz / 1800 RPM.

Sumando los 2 s de retardo para el False Restart, el total es 4.5 s.

Por lo tanto, si el periodo de monitoreo deseado es 10 s, el ajuste de False Check debe configurarse en 15 s.

14.6.1.3 — OFF Button Function

El botdn OFF en el panel frontal del controlador puede configurarse para funcionar de tres maneras diferentes
mientras el motor estd en marcha.
La siguiente tabla describe cada una de estas funciones.

FUNCION DESCRIPCION
Coold Esta funcidn hace que el controlador entre en modo Cooldown. Presionar el botén OFF
ooldown
nuevamente harad que el motor se apague.
Shutdown Esta funcidn omite el enfriamiento y provoca que el motor se apague inmediatamente.
Esta funcién hace que el controlador active el proceso de Cooldown. Presionar el botén
Force Cooldown OFF no tendra efecto, ya que el controlador esta forzando al motor a realizar un
enfriamiento completo.
ADVERTENCIA
A Si el controlador recibe una orden de arranque desde el Remote Start o desde el botén RUN del panel frontal
mientras se encuentra en Cooldown, saldra del modo Cooldown y volverd al Running Mode.
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14.6.1.4 - Idle

Cuando el modo Idle esta activo, el controlador ignora las advertencias y fallas de baja velocidad.
Si se utiliza J1939, el controlador transmitira el parametro TSC1 Idle Speed como se define en la seccién Engine
Speed.

El controlador dispone de tres formas de utilizar el modo Idle:

e  Warmup Idle — entra automaticamente en modo Idle durante el calentamiento, antes de alcanzar la velocidad
nominal.

e Cooldown ldle — activa automaticamente el modo Idle durante el enfriamiento.

e Idle Switched Input — activa el modo Idle siempre que la entrada conmutada configurada para esta funcién
esté activa.

Ajustes relacionados

NOMBRE MENU PRINCIPAL RANGO PREDETERMINADO
Disable
. . . Warm-up Timer
Warmup Idle Timers > Engine Logic .
Oil Temp. .,
. Ver la secciéon Warmup ldle.
Engine Temp.
Idle Settings Timers > Engine Logic | [Mend]
Habilita o deshabilita el modo Idle
Cooldown Idle Timers > Engine Logic | Disable /Enable | Disable ! . I_I
durante el enfriamiento.
Si se configura en Breaker Trip, activa la
salida de breaker trip siempre que el
controlador se encuentre en Idle Mode.
Disable / La salida se desactiva al salir del modo
Auto Idle Link Timers > Engine Logic . Disable Idle, a menos que esté enclavada. Si el
Breaker Trip . .
usuario desactiva manualmente el
breaker trip mientras Auto Idle esta
activo, la salida se apagara durante 1
segundo y luego se volvera a encender.

Idle Switched Output

Una salida conmutada puede configurarse como Idle para activarse cada vez que el controlador entre en modo
Idle.

Esto resulta util para gobernadores electrénicos que tienen una entrada dedicada a “Idle”, permitiendo que el
motor funcione a velocidad reducida.

Dado que las salidas conmutadas estan disefiadas para manejar relés, es necesario instalar un relé intermedio
que gestione la légica de la sefial hacia el gobernador.
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14.6.1.4.1 — Warmup Idle

Esta seccidn explica la funcionalidad de Warmup ldle. El Warmup Idle se usa para hacer que el motor funcione a
una velocidad reducida al inicio del arranque.

Ajustes relacionados

NOMBRE MENU PRINCIPAL RANGO PREDET. DESCRIPCION

Si estd habilitado, el motor se coloca en

Idle Mode durante el periodo de
calentamiento. Warm-up Timer: el
motor queda en idle durante la cuenta
regresiva del temporizador de

Disable calentamiento. Oil Temp.: la temperatura

Warm-up Timer de aceite por J1939 se usa para
Warmup Idle Timers > Engine Logic . P Disable . P ., P ,

QOil Temp. determinar la extensién del periodo de

Engine Temp. Warm-up / Idle. Engine Temp.: igual que

Oil Temp. pero usando la temperatura de
motor (puede provenir localmente o por
J1939). Las selecciones Oil Temp. y Engine
Temp. utilizan los ajustes Debounce, Low
Point y High Point que aparecen debajo.

. . . 1al0s(en Si la temperatura permanece entre los
Timers > Engine Logic | . . . . .
Debounce ) incrementos de 10s ajustes “Low Point” y “High Point” durante

> |dle Settings

1ls) este tiempo, sale del warm-up / idle.
. . . 1a180°F (en Continuar en idle cuando la temperatura
. Timers > Engine Logic | . , . .
Low Point . incrementos de 32°F esté por debajo de este ajuste. Ignorar
> |dle Settings o
1°F) el Debounce.
. . . 1a180°F Salir siempre de idle cuando la
. . Timers > Engine Logic . , .
High Point . (en incrementos | 50 °F temperatura esté por encima de este
> |dle Settings .
de 1°F) ajuste.

14.6.1.4.2 — Inhibicidon de Arranque Remoto en Idle

Este ajuste controla si el controlador acepta o no una senal de Remote Start mientras se encuentra en modo Idle.
Esto resulta util en aplicaciones donde el motor debe finalizar su periodo de calentamiento (Warmup Idle) antes
de recibir una orden de arranque remoto.

NOMBRE MENU PRINCIPAL RANGO PREDET. DESCRIPCION

Si se configura en Enable, el controlador
ignorara cualquier sefal de arranque remoto
Remote Start Timers > Engine Enable / Disable (Remote Start) mientras esté en modo Idle.
Inhibit in Idle Logic > Idle Settings Disable Una vez que el motor salga del modo Idle, las
sefales de arranque remoto serdn aceptadas

nuevamente.
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Notas:

Este ajuste evita que el motor se reinicie o cambie de estado mientras todavia se encuentra en el ciclo de Warmup
Idle o Cooldown Idle.

Si el parametro esta en Disable, el controlador respondera normalmente a las sefales de Remote Start, incluso si
aun esta en modo Idle.

14.6.2.1 - Ejercitador (Exerciser)

La funcidon Exerciser se utiliza para arrancar y hacer funcionar el motor de forma periddica.
Los siguientes ajustes configuran la funcidn de ejercitacion.

Configuraciones del Exerciser (en el menu Timers)

NOMBRE RANGO VALOR PREDET. DESCRIPCION

Enable Enable / Disable | Disable Habilita la funcidn de ejercitacion.

Tiempo durante el cual se muestra una advertencia

Delays > Pre-Alarm| 1 ~ 20 min 5 min
antes de arrancar el motor.

Tiempo durante el cual el motor permanecerd en

Delays > Run Time | 10 ~ 1500 min 30 min . .
funcionamiento.

Dia del mes para la primera ejecucion del ejercitador.
Este ajuste solo se utiliza para establecer la primera
ejecucion; las siguientes utilizan el ajuste Repeat Days
para determinar cuando deben realizarse. Si la fecha y
Schedule > Start hora seleccionadas ya pasaron en el mes actual, el
Date ejercitador se iniciard en esa fecha del mes siguiente.
Ademads, si la fecha aliin no ha ocurrido pero el mes
actual no tiene ese dia (por ejemplo, si es 21 de febrero
y se selecciona el dia 31), el ejercitador se ejecutara el
31 del siguiente mes (marzo).

Hora del dia en que se ejecutara el ejercitador. Si el
ajuste Pre-Alarm anterior es distinto de cero, esta hora

Schedule > e ] B .
Start H 0~23 12 indica cuando comenzard la cuenta regresiva de
art Hour
advertencia. El controlador arrancara una vez finalizada
dicha cuenta regresiva.
Cantidad de dias entre cada ciclo de ejercitacién. Este
Schedule > , . . . . .
1 ~ 28 dias 14 ajuste se aplica a todas las ejecuciones posteriores a la
Repeat Days .
primera.
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Inicio Timer
Pre Alarma

Retardo de tiempo
para Repetir Dias

‘ Fecha Inicio }—)

Secuencia de Ejercitacion

Partida Motor
por tiempo de Parada
entrenamiento

Si el controlador estd en modo OFF, si el paro de emergencia esta activado o si el inhibidor de arranque esta
activo, el ejercitador no se ejecutara.

El evento “Bypass Exerciser” se registrara en el historial de eventos, y el ejercitador volvera a ejecutarse en el
siguiente momento programado segun el ajuste Repeat Days.x

14.6.2.2 — Programador Semanal (Week Scheduler)

El programador semanal permite crear hasta 16 horarios de ejercitacién semanales Unicos.
Por defecto, todos los programadores estan deshabilitados.

Timers > Week Scheduler

NOMBRE RANGO DESCRIPCION

Weekday Sunday ~ Saturday Dia de la semana en el que se realizara la ejercitacion.

. Hora a la que debe comenzar la ejercitacidn en el dia seleccionado.
Reloj de 24 horas en

Start time . .
incrementos de 1 min

A esa hora se mostrard una advertencia de un minuto en la pantalla
LCD. El controlador arrancara una vez transcurrido ese minuto.

. 10 ~ 1440 min en ., , T (s ,
Run time . . Duracién del periodo de ejercitacién. Hasta un mdximo de un dia.
incrementos de 1 min

Al ingresar al menu Week Scheduler, habra 16 submenus, cada uno correspondiente a uno de los 16 horarios
semanales configurables.

Si un horario esta deshabilitado, se mostrara con lineas discontinuas: “-------
Si estd habilitado, se mostraran el dia de la semana, la hora de inicio y la duraC|on
Presionar Enter permite ingresar al submenu de ese horario.

Se recomienda utilizar el software tConfig para ingresar los horarios, ya que ofrece una interfaz mucho mas
practica, especialmente si se desean horarios diarios.

14.6.2.3 — Tiempo de Funcionamiento Prolongado (Long Time Run)

El contador Long Time Run puede utilizarse para detener el controlador después de un periodo prolongado de
funcionamiento.

Esto resulta util en aplicaciones de potencia primaria remota, donde el usuario desea dividir el tiempo de
operacion entre dos generadores.

Cuando el conteo llega a cero, el controlador se apaga automaticamente.

El Long Time Run solo esta activo si el generador fue arrancado manualmente (es decir, presionando el botdn
RUN del panel frontal).
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Timers > Long Time Run

Seleccionar “Manual Start” para habilitar la funcidn de tiempo de
Start Trigger Disable / Manual Start Disable ) . P P
funcionamiento prolongado.
. 1~5000 hren Tiempo de funcionamiento antes de que el controlador se
Run Duration ) 1lhr L.
incrementos de 1 hr apague automaticamente.

14.6.3 — Mantenimiento (Maintenance)

El controlador tiene la capacidad de contar el tiempo entre eventos de mantenimiento programados.

Una vez que el mantenimiento es requerido, el controlador alertara al operador a través de la pantalla LCD y
mediante una salida conmutada (si estd habilitada) conectada a una lampara, bocina o zumbador.

Los siguientes ajustes se utilizan para configurar el temporizador de mantenimiento

Timers > Maintenance

NOMBRE RANGO VALOR DESCRIPCION

Una vez que el intervalo de mantenimiento expira, este ajuste

permite reiniciar el tiempo y apagar la salida conmutada (si esta
Reset Counter Yes/No | --—-- . . L .
habilitada). Seleccionar Yes para reiniciar el contador y salir del
menu, o No para salir sin reiniciar.

Enable Counter Enable / Disable Disable Habilita o deshabilita la funcidon de mantenimiento.
Determina la cantidad de horas entre mantenimientos
10 ~ 9990 hr (en . . .
Count Interval . 1000 hr | requeridos. Una salida conmutada puede configurarse para
incrementos de 5 hr)

activarse una vez que el intervalo expira.

Para determinar la cantidad de tiempo restante hasta el préximo mantenimiento programado, seguir esta ruta de
menu: Main Menu > Device Info. > Maintenance

El contador de mantenimiento estara deshabilitado si en pantalla se muestra “---".
Un ndmero negativo indica la cantidad de tiempo transcurrido desde que el temporizador de mantenimiento

expiro.
Nota:

El temporizador de mantenimiento mostrara el mensaje “Service Required” cuando expire el tiempo configurado.
Este mensaje solo se muestra la préxima vez que el controlador entre en modo Run.
Si el temporizador expira mientras el controlador estd en modo Run, el mensaje no se mostrara.

14.7.1 — CAN (J1939)
Esta seccidn ofrece una breve descripcidn general del soporte J1939 (motores electrdnicos).

Para informacidn detallada sobre J1939 y todos los ajustes relacionados, consultar el Manual de Referencia
J1939.
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Accelerator Pedal

incrementos de 0.1%)

NOMBRE RANGO VALOR DESCRIPCION
ECM Model Generic J1939 /John Generic Permite seleccionar uno de los médulos ECM compatibles de la
Deere JDEC / Volvo EMS | J1939 lista.
ECM . . . [
L . . Si no se reciben mensajes CAN durante mas de 6 segundos, el
Communication Enable / Disable Disable
. controlador apaga el motor.
Failure
. Disable / Global Enable . Habilita o deshabilita la visualizacién de mensajes de falla
DTC Display . Disable .
/ Running Enable activa (DM1).
Active DTC Log Enable / Disable Disable Habilita o deshabilita el almacenamiento de fallas activas (DM1).
Habilita o deshabilita la lectura de cédi de falla al d
Read Stored DTC | Enable / Disable Disable (;Mlzl)zzsdeesmaElcE alectura de codigos de falla aimacenados
Cuando esta habilitado, el relé de combustible se activa en modo
Auto Power ECM | Enable / Disable Disable Auto, de modo que la ECU del motor ya esté energizada e
inicializada antes de que el usuario decida arrancar el motor.
Se utiliza junto con Auto Power ECM. Cuando el motor se apaga,
5~30s(en el controlador espera el tiempo especificado antes de volver a
ECM Power Delay| . 10s . B . .
incrementos de 1 s) activar el relé de combustible. Esto evita arranques no deseados
debido a que el motor no se haya detenido completamente.
. Disable / Sending Sending | Habilita o deshabilita la transmision de PGNs requeridos por
Cummins PGNs .
Enable Enable algunos motores Cummins.
Version 1/ Version 2
SPN Conversion er5|o.n / Version Version 3| Selecciona el método de conversién de SPN.
/ Version 3
EMS2B . . .
Primary / Secondary Primary Solo para médulos de control de motor Volvo EMS2B.
Frequency Select
EMS2B 40.0 ~ 60.0% (en 50.0% Solo para mddulos Volvo EMS2B. Ajusta el valor del pedal del
- 0

acelerador.
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14.8 — Otras Configuraciones (Other Config)

Esta seccidn contiene diversos ajustes misceldneos del controlador.

14.8.1 — Contrasena (Password)

Se requiere una contrasena para modificar ciertos ajustes.
El mend Password se utiliza para cambiar esta contrasena y controlar si, y cuando, se solicitara al usuario.

Other Config > Passcode
NOMBRE RANGO VALOR PREDETERMINADO DESCRIPCION

Si esta habilitado, no se requerira
contrasefa para modificar configuraciones.

Bypass Disable / Enable Sin conexién

Tiempo que debe transcurrir luego de
ingresar la contrasefa antes de que se
solicite nuevamente.

El tiempo de espera se maneja como un
contador regresivo simple.

) e Si el valor del tiempo de espera se

0 ~ 120 min (en cambia, el nuevo valor no se aplicard hasta
Timeout incrementos de 10 min que el contador haya expirado y el usuari
1 min) vuelva a ingresar la contrasefa.

e El contador se guarda en memoria no
volatil y se “pausa” cuando el controlador
se apaga; se reanuda al encenderlo
nuevamente.

e Cualquier pulsacidon de tecla dentro del
menu reinicia el temporizador.

Los cuatro digitos numéricos que

Passcode 0000 ~ 9999 0000 o
conforman la contrasena.

14.8.2 — Nombre / ID de Configuracion (Settings Name / ID)

Si se almacenan configuraciones desde el software tConfig, puede ingresarse un nombre personalizado que
permita identificar las configuraciones guardadas en el controlador.

Este nombre personalizado, llamado “Configuration Name” (ID en el controlador), se encuentra en la pestana
Options dentro del software tConfig.

No existe un menu en el controlador para establecer este ID.

Puede tener hasta 12 caracteres de longitud.

El Configuration Name puede visualizarse en el menu: Device Info > About tDrive LITE y se muestra como ID.
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14.8.3 — Control de Proceso (Process Control)

Nota:
La funcidn de control de proceso solo esta disponible en versiones tDrive LITE 1.91 y superiores.

La funcién Process Control tiene dos métodos de control distintos: Main-In y Main-Out.
¢ Main-In mantiene un nivel de depdsito o presidn controlando el flujo hacia dentro del tanque o reservorio.
¢ Main-Out mantiene un nivel de depdsito o presidn controlando el flujo hacia fuera del tanque o reservorio.

Ambos métodos regulan la velocidad del motor a través del bus CAN J1939.

La funcidn de control de proceso toma el control luego de que el motor haya arrancado y alcanzado la velocidad
objetivo (tras pasar por el idle y la rampa intermedia).

El controlador lee el valor del sensor desde la entrada auxiliar seleccionada (Aux 1, 2, 3, 4 o el transductor Aux
5), compara ese valor con el setpoint, y en base a un algoritmo incrementa o disminuye la velocidad (RPM) para

mantener el valor deseado fuera de la zona muerta (deadband).
El control se pausa mientras el valor permanezca dentro de la deadband.

Si la sefial del sensor supera los valores minimo o maximo, el algoritmo se detiene y mantiene la velocidad fija en

el valor correspondiente (minimo o maximo RPM).

El algoritmo utiliza una ldgica difusa (fuzzy logic) con zona muerta y saturacidon minima/maxima.

El usuario puede ajustar la agresividad del control mediante el parametro Gain, y la velocidad de respuesta
mediante Delay.

Menu de panel frontal:
Other Config > Process Control

En software tConfig:
Pumping Applications > Closed Loop Control

NOMBRE RANGO VALOR DESCRIPCION
Closed Loop > Disabled / Main-In Main-In controla el nivel al bombear fluido hacia un reservorio.
System (Control | (Maintain In) / Main-Out | Disabled | Main-Out controla el nivel al bombear fluido hacia fuera del
Type) (Maintain Out) reservorio.
Closed Loop > AUX-1/AUX-2/ Entrada auxiliar que proporciona la retroalimentacion del nivel o
Sensor In (Sensor| AUX-3/AUX-4/ AUX-5 presion del reservorio. Aux-5 corresponde al transductor
Input) AUX-5 configurado en el menu Application.
Closed Loop > 1~30s(en 80s Tiempo de muestreo del algoritmo de control. Este valor debe
Delay incrementos de 0.1 s) ' ajustarse segun la instalacion.
Valor que define cudnto se incrementa o disminuye la velocidad
RPM) cuando la sefal se encuentra fuera de la deadband. No
Closed Loop > 1 ~ 30 (en incrementos ( ) .
Gain de 0.1) 19.0 representa un valor real de RPM. Un Gain mayor genera un
) cambio de RPM mas grande ante el mismo error. Debe ajustarse
para cada instalacion.
Setpoints > . Valor objetivo que se intenta mantener. Solo aplica si el tipo de
. ... | 1~900 (en incrementos i L. . . .
Main-In (Maintain de 0.1) 300.0 control estd en Maintain-In. Este valor utiliza las mismas unidades
In Setpoint) ) que el sensor auxiliar seleccionado.
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Setpoints > 1~900 (en Valor objetivo que se intenta mantener. Solo aplica si el tipo de
Main-Out incrementos de 0.1) 500.0 control estd en Maintain-Out. Este valor utiliza las mismas
(Maintain Out unidades que el sensor auxiliar seleccionado.
Setpoint)
Setpoints >

etpoints 1~30 (en o _
Deadband+ incrementos de 0.1) 3.0 Limite superior de la zona muerta.
(High Deadband) )
Setpoints >

POl 1~30 (en o

Deadband- incrementos de 0.1) 3.0 Limite inferior de la zona muerta.
Low Deadband) '
Thresholds > . L. .
High Edge 1~900 (en 700.0 Nivel maximo en el cual el control de RPM queda fijo.

-g . g. incrementos de 0.1) ' Utiliza las unidades del sensor auxiliar seleccionado.
High Limit)

Thresholds >
LO\C\E/!SEdOgeS 1~900 (en 1000 Nivel minimo en el cual el control de RPM queda fijo. Utiliza las

. incrementos de 0.1) unidades del sensor auxiliar seleccionado.
(Low Limit)

Thresholds >
500 ~ 4000 RPM (en 3200 . N . . :
Max RPM ] Velocidad fija que se aplica cuando el nivel supera el High Edge.
L. incrementos de 1 RPM) | RPM
(Max Limit RPM)

Thresholds > Min | 500 ~ 4000 RPM
RPM (Low Limit | (en incrementos de
RPM) 1 RPM)

1000 Velocidad fija que se aplica cuando el nivel cae por debajo del
RPM Low Edge.

14.8.4 — Sistema de Bombeo (Pump System)

Este menu contiene diversos ajustes relacionados con aplicaciones de bombeo.

Se utiliza junto con el menu Application, que esta orientado al usuario final y permite realizar modificaciones
operativas.

En el panel frontal, los siguientes ajustes se encuentran bajo:

Other Config > Pump System

En el software tConfig:
e Los ajustes de rampa se encuentran en: Sensors > Engine Speed > Speed Settings
e Los ajustes de control por flotante y de nivel maximo del tanque se encuentran en: Pumping Applications

NOMBRE RANGO DESCRIPCION
Controla cudndo el usuario puede ajustar manualmente la velocidad del motor
RUN Button Run Only / cuando el controlador se inicia por un arranque manual. “Run Only” significa
u
(Manual RUN R n&ThZottIe que la velocidad solo puede ajustarse una vez que la velocidad del motor
u
Button) alcanzé la velocidad objetivo. “Run&Throttle” significa que la velocidad puede

ajustarse una vez que el motor alcanzé el idle.

tDriveLITE_TD-LITE_UserManual_Espaiiol V1 7D



Ramp Settings

(O]
techcontrol

NOMBRE RANGO DESCRIPCION
500 ~ 4000 RPM (en La velocidad final después de que la rampa de velocidad
Goal Speed . -
incrementos de 1 RPM) haya finalizado.
Disable /0 ~ 500 RPM
Bump Speed (en incrementos de La cantidad maxima que el usuario puede ajustar la velocidad.

1 RPM)

Interm Speed
(Intermediate
Speed)

500 ~ 4000 RPM
(en incrementos de 1
RPM)

La velocidad entre el idle y la velocidad objetivo.

Interm Delay
(Intermediate
Delay)

1~300s (en
incrementos de 1 s)

La cantidad de tiempo para permanecer en la velocidad intermedia.

Ramp Time
NOMBRE RANGO DESCRIPCION
Dwell 1 (Idle to 1~300s (en

Intermediate)*

incrementos de 1 s)

La cantidad de tiempo para rampear desde el idle a la velocidad intermedia.

Dwell 2
. 1~300s (en La cantidad de tiempo para rampear desde la velocidad intermedia a la
(Intermediate
to Rated)* incrementos de 1 s) velocidad objetivo.
Dwell 3 1~300s La cantidad de tiempo —ademas del cooldown— para rampear desde la

(Rated to Idle)*

(en incrementos de 1 s)

velocidad objetivo al idle.

Float Control

Disable / Fill Tank /
Empty Tank

El control por flotante puede arrancar automaticamente el motor si una de
las entradas conmutadas tiene asignada la funcion de flotante y esta activa.

Por ejemplo:

— En un sistema de flotante simple, Fill Tank arrancara el motor si la entrada Float 1 esta inactiva (abierta).
— Empty Tank arrancara el motor si la entrada Float 1 esta activa (cerrada).

Consultar la seccidn AutoStarting on Floats del menu Application.

El modo Single / Dual Floats se define mediante el ajuste Float AutoStart en Application > Function.
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Tank Maximum

NOMBRE RANGO DESCRIPCION

Estos ajustes determinan el valor maximo del sensor auxiliar equivalente a
un tanque lleno. Si el valor del sensor supera estos puntos de ajuste, el
valor mostrado en el tanque se limita a estos ajustes. Usado por el sender
del menu Application.

Disable /0 ~ 100%
Max % (en incrementos de
0.1%)

Disable /0 ~ 100 PSI

Max PSI (en incrementos de Igual que el anterior, expresado en PSI.
0.1 PSI)
Disable /0 ~ 100 ft
Max Foot (en incrementos de Igual que el anterior, expresado en pies.
0.1 ft)
Blank / AC Hertz / Este ajuste replica la opcién RPM Display del menu Sensors > Engine Speed
RPM Display Aux Sensor 1/ y define qué pardmetro se muestra en la pantalla cuando el motor esta
Aux Sensor 2 en marcha.
RPM Settin
NOMBRE RANGO DESCRIPCION
500 ~ 4000 RPM
Min Speed (en incrementos de La cantidad de tiempo para rampear desde el idle a la velocidad intermedia.
1 RPM)

Controla los valores minimos y maximos a los que puede ajustarse la
500 ~ 4000 RPM (en Y quep )

Max Speed . velocidad del motor. Afecta el control automatico y manual y cualquier
incrementos de 1 RPM) ., .
otra funcion de velocidad.

Speed Bias 0 ~ 600 RPM (en

S de velocidad aplicado.
incrementos de 1 RPM) €590 de velocidad aplicado

Disable / 10 ~ 300
TSC1 RPM/s RPM/s (en incrementos
de 10 RPM/s)

Tasa maxima a la que puede cambiar la velocidad del motor (RPM/s).
Afecta control automatico y manual.

Nota:

Tené en cuenta que la tasa minima de rampa es 1.25 RPM/s.

Si las velocidades entre las que se realiza la rampa y el tiempo configurado para dicha rampa resultan en una tasa
de cambio inferior a este valor, el controlador utilizara 1.25 RPM/s como minimo.

Ejemplo:

Una diferencia de velocidad de 300 RPM y un tiempo de rampa de 300 s generan una tasa de 1 RPM/s,
pero el controlador aplicard 1.25 RPM/s,

resultando en un tiempo de rampa efectivo de 240 s

(300 RPM = 1.25 RPM/s = 240 s).
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15 — Solucion de Problemas

Si se experimenta algun inconveniente con el controlador, consulte la siguiente tabla antes de contactar al
servicio técnico de TechControl.

PROBLEMA

POSIBLE CAUSA/SOLUCION

El motor arranca, pero la
salida de arranque no se
desactiva.

El controlador no esta recibiendo sefal de velocidad.

e Verificd que en Sensores > Velocidad del Motor > Fuente de Sefal esté correctamente
configurado.

¢ Revisa el pardmetro Temporizadores > Légica del Motor > RPM Disconnect.

¢ Confirma que el cableado sea correcto. Para captacién magnética, se deben usar los
terminales Speed Sensing A y B.

El sensor siempre muestra
el valor mas alto o el
mas bajo.

El sensor podria estar abierto (desconectado) o en cortocircuito a masa. Verifica las
conexiones y asegurate de que esté cargada la tabla de sensor correcta.

El valor del sensor es
inestable, varia o aumenta
durante el arranque del
motor.

Puede deberse a lo siguiente:

e Mala conexion a masa entre el sensor y el controlador. Asegurate de que exista buena
conexidn entre el negativo de bateria y el terminal negativo (J4-3) del controlador. También
verifica la conexidn entre el negativo de bateria y el cuerpo del sensor; si no es buena,
agrega un cable de masa cerca del sensor.

e El cable de masa es de seccidn insuficiente. Confirma que el calibre de los cables de
alimentacién y masa soporte la corriente del motor de arranque y otros equipos.

¢ Sj usas un sensor de captacion magnética para la velocidad, puede estar generando
ruido. Usd un cable apantallado y trenzado desde el sensor hasta el controlador. Revisd el
diagrama tipico de conexién para hacerlo correctamente.

e Proba con un cable trenzado que lleve tanto sefial como masa, conectando la masa cerca
del cuerpo del sensor. También podés usar un sensor aislado (con terminal de masa y de
senal separados).

El controlador muestra
“Failure To Stop” durante
una parada.

Ajustd el parametro Energize to Stop en Temporizadores a 0 segundos o aumenta su
duracion. Al finalizar ese tiempo, el controlador verifica si la velocidad del motor es cero.
Si no lo es, genera el fallo “Failure To Stop”.
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